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Wersja programu sterownika (firmware):

Numer wersji programu sterownika pokazywany jest na wyswietlaczu,
po podigczeniu zasilania. Aby sprawdzi¢ wersje programu nalezy odtgczy¢
zasilanie od sterownika, po ok. 5 sek. podtgczyé zasilanie ponownie.
Wyswietlone zostanie wskazanie ‘88’, nastepnie wersja programu.

Wersja 5.0 (01-07-2010):
» pierwsza wersja programu sterownika VARIA B232 SOFT

Wersja 5.1 (09-11-2010):

» dodano obstuge funkcji ‘FURTKA' z poziomu przycisku sterowania
recznego OPEN. Dziatanie wejscia OPEN okreslane jest w menu
sterownika, patrz tab.3, str. 12.

Wersja 5.2 (22-03-2011):
» Poprawiono dziatanie funkcji ‘Autonauki’. W specyficznych warunkach,
btednie ustawiany byt prog zabezpieczenia przecigzeniowego.




1. Uzywane terminy

» requlacja mocy sitownika - stopniowa zmiana napiecia zasilania sitownika, co przektada sie na jego moc.
W wiekszosci przypadkéw nie jest wymagana praca z maksymalng mocg sitownika. Ze wzgledow
bezpieczenstwa oraz w celu ochrony konstrukcji bramy przed dziataniem zbyt duzych sit mogacych
doprowadzi¢ do jej uszkodzenia, zaleca sig ustawienie optymalnej mocy sitownikow (strona 15).

» reczne sterowanie - sterowanie z uzyciem przyciskow potgczonych przewodami z zaciskami sterownika
VARIA.

» czas otwierania sitownika - czas wymagany do petnego otwarcia bramy poruszanej przy pomocy
sitownika.

» czas zamykania sitownika - czas wymagany do petnego zamkniecia bramy poruszanej przy pomocy
sitownika.

» autozamykanie - automatyczne wywotanie funkcji zamykania sitownika po czasie ustawionym w
programie sterownika VARIA. Czas, po ktérym rozpocznie sig¢ automatyczne zamykanie, liczony jest od
momentu zatrzymania bramy.

» auto-foto zamykanie - automatyczne wywotanie funkcji zamykania sitownika po czasie ustawionym w
programie sterownika VARIA. Czas, po ktérym rozpocznie sie automatyczne zamykanie, liczony jest od
momentu naruszenia i zwolnienia linii fotokomoérki.

P foto test - automatyczne sprawdzenie dziatania fotokomoérek tuz przed rozpoczeciem ruchu bramy.

» przeciazenie sitownika - wzrost wartosci pradu pobieranego przez sitownik, najczesciej spowodowany
przez przeszkode pojawiajgca sie na drodze bramy.

» autonauka - funkcja automatycznej adaptacji parametréw pracy sterownika do warunkéw instalacji.

» blokada dostepu - zabezpieczenie przed dostepem do menu sterownika, oséb niepowotanych. Dostep
mozliwy jest po wprowadzeniu wczesniej zaprogramowanego 3-cyfrowego kodu PIN.

» zdalne wpisywanie pilota - procedura wpisywania pilota zdalnego sterowania do pamieci sterownika,
bez koniecznosci fizycznego dostepu do ptyty sterownika.

» blokada zdalnego wpisywania pilotéw - zablokowanie funkcji zdalnego wpisywania pilota (catkowite lub
dla wybranych pilotéw).

» tryb ostrzegawczy - tryb pracy lampy sygnalizacyjnej. W trybie ostrzegawczym 'S1' lampa pulsuje lub
Swieci odpowiednio do aktualnego stanu w jakim znajduje sie brama, w trybie ostrzegawczym 'S2'
dodatkowo sygnalizowany jest stan nie zamknietej bramy. Tryb ‘S3’ przeznaczony jest do lamp z
wbudowanym impulsatorem.

» tryb oswietlania - Tryb pracy lampy sygnalizacyjnej. W trybie o$wietlania 'oS' lampa $wieci zawsze
Swiattem ciggtym, niezaleznie od stanu, w jakim znajduje sie brama. Lampa wytgcza sie automatycznie
po uptywie 4 min. od momentu zatrzymania sitownika. Mozliwe jest jej niezalezne zatgczanie/wytaczanie
przyciskiem STOP sterowania recznego lub pilota.

» funkcja serwisu - Funkcja umozliwiajgca wigczenie sygnalizacji przekroczenia zadanej liczby cykli pracy
bramy.

» opéznienie skrzydta - Czas zwioki pomiedzy rozpoczeciem otwierania lub zamykania 1i 2 sitownika.

2. Wprowadzenie

System zdalnego sterowania ZSP to grupa urzgdzen elektronicznych, opartych na
mikrokontrolerach o niespotykanych dotad, w urzadzeniach tego typu, mozliwosciach funkcjonalnych.
Zakres ich wykorzystania jest bardzo szeroki i zalezy gtéwnie od potrzeb i pomystowos$ci uzytkownika.
Dzieki zastosowaniu komponentéw elektronicznych najwyzszej klasy, odznaczajg sie wysokg
niezawodnoscig a dzieki nowatorskim, w petni programowalnym funkcjom, sprostajg wymaganiom nawet
najbardziej wybrednych uzytkownikow. W sktad systemu, poza odbiornikami i pilotami radiowymi, wchodzg
sterowniki napedow bram i rolet. Niniejsza instrukcja poswiecona jest sterownikowi ZSP VARIA B232
SOFT. Podstawowym zastosowaniem tego sterownika jest sterowanie napedami bram
dwusitownikowych. Sterownik VARIA B232 SOFT umozliwia zaréwno zdalne, jak i reczne sterowanie
pracg dwoch sitownikow bramy. Zasilany jest napieciem sieciowym 230V 50Hz, co umozliwia
bezproblemowe dotgczenie wiekszosci dostepnych na rynku sitownikéw, zawierajgcych jednofazowy silnik
pradu przemiennego o dwoéch kierunkach obrotu. Sterownik VARIA B232 SOFT umozliwia podtgczenie
urzadzen bezpieczenstwa, takich jak fotokomorki, listwy cisnieniowe, a takze posiada 2 oddzielne uktady
przecigzeniowe. Sterownik wykrywa i wykorzystuje réwniez dziatanie krancéwek wewnetrznych sitownika.
Sterownik ten wyposazony jest w przekaznik sterujgcy ryglem bramowym, oraz w dodatkowy przekaznik
wyjsciowy, ktéry moze by¢ zatgczany pilotem radiowym. Przekaznik ten moze pracowaé w trybie
bistabilnym lub monostabilnym, dajgc mozliwo$é sterowania dodatkowym urzgdzeniem (o$wietlenie,
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elektrozaczep, dodatkowy sterownik, itp.). Ponadto sterownik umozliwia stopniowg regulacje mocy
sitownikéw, a takze posiada funkcje spowalniania podczas startu i zatrzymania. Sterownik posiada
wbudowany odbiornik radiowy z pamiecig mogaca@gwomies’,cié 700 pilotow. Uktad zdalnego sterowania

wykorzystuje kod dynamicznie zmienny KEELOQ

firmy Microchip, praktycznie w 100% odporny na

wilamania drogg radiowg. Rodzina obudow sterownikéw VARIA, o stopniu szczelnosci IP 55, jest dobrana
optymalnie do wymogow uzytkowych. Sterownik VARIA B232 SOFT zostat umieszczony w estetycznej

obudowie natynkowe;j.

3. Dane techniczne

Parametry podstawowe

¢ Zasilanie

® Pobo6r mocy w stanie spoczynku

® Temperatura pracy (min./max.)

® Gabaryty zewnetrzne obudowy (szer. x gteb. x wys.)
® Sposéb montazu

* Waga

Wyjscia / Wejscia

* Wyijscie sitownika (napiecie / maksymalna moc/
wbudowany kondensator / ilo$¢)

® Regulacja mocy sitownikow

e Zabezpieczenie przecigzeniowe

» Wyjscie lampy sygnalizacyjnej

o Wyjscie zasilania peryferii (fotokomorki, itp.)

» Wyijscie zasilania nadajnikow fotokomorek

* Wyjscie rygla bramowego

o Wyjscie dodatkowe

o Wyjscie semafora / ilos¢ / maksymalny prad

* Wejscia fotokomorki / liczba

* Wejscie recznego sterowania trybem OTWIERA/FURTKA
® Wejscie recznego sterownia trybem ZAMYKA

* Wejscie recznego sterowania trypbem STOP

* Wejscie recznego sterowania trypem KROK ZA KROKIEM

(otwiera - stop - zamyka - stop)
* Wspotpraca z wytgcznikami krancowymi

® Regulacja czasu otwierania, zamykania

oraz faz miekkiego startu i stopu
® Regulacja czasu autozamykania i auto-foto zamykania
® Regulacja czasu op6znienia ruchu pomiedzy skrzydtami

Czes¢ sterujaca
® Pomijanie kroku STOP po samoczynnym zatrzymaniu
sitownika, w trybie KROK ZA KROKIEM
¢ Dodatkowa funkcja wigcznika/wytgcznika oswietlenia
oswietlania)
* Programowalna funkcja autozamykania sitownika

* Programowalna funkcja auto-foto zamykania

* Programowalne zabezpieczenie przecigzeniowe
* Foto test (testowanie fotokomorek przed ruchem bramy)
® Tryby pracy fotokomérek

® Funkcja automatycznej nauki

® Zabezpieczenie przed przypadkowym uruchomieniem
* Programowalna funkcja przypominania o serwisie

* Blokada dostepu do menu (kod PIN)

* Programowy interfejs uzytkownika

® Sprzetowy interfejs uzytkownika

* Mikrokontroler

® Pamiec¢ konfiguracji urzadzenia

® Ochrona przed krytycznymi zdarzeniami

230V AC, 50 Hz
8VA

-20°C /+55°C

180 x 95 x 241 mm
obudowa natynkowa
1,7 kg

230VAC /2 x 300W / brak / 2
elektroniczna w 30 krokach
programowane w 255 krokach
przekaznikowe (max. 230VAC / 6A), 4 tryby pracy
24VDC,
24VDC (patrz funkcja foto testu)
12/24V/DC, zatgczane na 10 sek. przy rozpoczeciu otwierania
przekaznikowe (bezpotencjatowe), max. 1A/24V AC/DC, pracujace
w trybie bistabilnym lub monostabilnym o czasie zatgczenia
1...255 sek.
typu OC /2 / 50mA kazde
typuNC /2
typu NO (dziatanie wejscia programowane w menu)
typu NO
typu NC
typu NO

tylko wewnetrznymi sitownika (wykrywanie roztgczenia obwodu
pradowego - wtgczane w menu, opcja ‘LS’)

1 sek. do 255 sek. (z doktadnoscig do 1 sek.)
1 sek. do 255 sek. (z doktadnoscig do 1 sek.)
1 sek. do 10 sek. (z doktadnoscig do 1 sek.)

tak
tak, pod przyciskiem STOP (gdy sygnalizacja jest w trybie

tak, z mozliwoscig deaktywaciji pilotem lub przyciskiem sterowania
recznego

tak, z programowanym czasem opoznienia, wigczane oddzielnie
dla wejscia PHOTO 1 i PHOTO 2, z mozliwos$cig deaktywacji
pilotem lub przyciskiem sterowania recznego

tak, prég wytgczenia ustawiany krokowo, oddzielnie dla sitow. 1i 2
tak, witgczane oddzielnie dla wejs¢ PHOTO 1i PHOTO 2

stop, kontynuacja, odwrécenie ruchu, brak reakcji, ustawiane
oddzielnie dla kierunku OTWIERANIE i ZAMYKANIE, oddzielnie dla
wejécia PHOTO 1i PHOTO 2

tak

tak, funkcja podwdéjnego wcisnigcia przy pomocy pilota

tak

tak

proste menu o strukturze drzewiastej

dwucyfrowy siedmiosegmentowy wyswietlacz LED, dwa przyciski
Microchip, 8-bitowy z rodziny 18Fxxxx

nieulotna, uktad scalony EEPROM mocowany w podstawce
(udogodnienie przy serwisowaniu)

nowoczesna architektura mikrokontrolera (uktady: Watch Dog,
Brown Out Detect, Power On Reset), bezpiecznik topikowy w
ukfadzie zasilania silnikow, bezpieczniki polimerowe w uktadzie
zasilania sterownika i w obwodzie zasilania akcesoriéw, warystor na
wejsciu zasilania sieciowego.




Czes¢ radiowa
* Modut radiowy

® Zabezpieczenie transmisji

® Rodzaj modulaciji / czestotliwos$¢
* Impedancja wejsciowa anteny
* Antena

Whbudowany odbiornik radiowy
® Pojemnos¢ pamieci
® Komorka pamigci

¢ Konfiguracja pilota

* Mozliwo$¢ kasowania catej pamieci

* Mozliwosc¢ kasowania pojedynczego pilota

¢ Zablokowanie dostepu dla pojedynczego pilota

® Mozliwo$¢ wpisania pilota bez koniecznos$ci dostepu
do przyciskow sterownika

® Zablokowanie funkcji zdalnego dopisywania

® Funkcja kopiowania nastaw pilota od pilota o nr 001

zintegrowany, superheterodynowy, zapewniajacy wysoka
niezawodnos$¢, powtarzalno$c¢ i odpornos¢ na zaktocenia radiowe
64 - bitowy kod dynamicznie zmienny Keelog® praktycznie w 100%
odporny na wtamania drogg radiowg

ASK /433,92 MHz

50 Q

wewnetrzna, zaciski do podtgczenia anteny zewnetrznej

700 pilotéw, kazdy o indywidualnym numerze w pamieci
zawiera dane na temat kazdego pilota i jego konfiguracji
(przypisanie funkcji do przyciskow)

mozliwo$¢ przypisania dowolnej z szesciu funkcji (OTWIERA,
STOP, ZAMYKA, KROK ZA KROKIEM, FURTKA, WYJSCIE
DODATKOWE) do dowolnego przycisku

tak

tak

tak

tak (funkcja zdalnego dopisywania pilota)

tak
tak
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4.Instalacja

4.1. Wazne przypomnienie

Instalacje elektryczne i automatyki napedu muszg by¢é wykonane przez doswiadczony i
wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa. W urzadzeniu wystepuje
niebezpieczne napiecie 230V 50Hz, wszystkie potgczenia nalezy wykonywac przy wytgczonym napieciu.
Sterownik VARIA B232 SOFT zaklasyfikowany jest do kategorii urzgdzen “Bramy i drzwi automatyczne”,
wymagajacej szczegolnej dbatosci o wzgledy bezpieczenstwa. Zadaniem instalatora jest zamontowanie
systemu w sposéb na tyle bezpieczny, aby maksymalnie zminimalizowaé ryzyko zwigzane z jego
uzytkowaniem. Osoba wykonujgca instalacje urzgdzenia bez przestrzegania wszystkich majgcych
zastosowanie przepisdw, jest odpowiedzialna za ewentualne szkody, ktére urzgdzenie moze
spowodowac.

4.2. Opis urzadzeniaisposobuinstalowania

W skiad sterownika VARIA B232 SOFT wchodzi ptyta gtéwna oraz obudowa. Ptyta gtéwna (rys.
1) posiada zasilacz oraz uktad wykonawczy zrealizowany na specjalistycznych przekaznikach, a takze
ztgcza do przytgczenia napiecia zasilania, sitownika oraz elementéw zabezpieczajgcych, sterujgcych i
sygnalizacyjnych. Ponadto posiada mikroprocesorowy uktad sterujgcy z wyswietlaczem i przyciskami
oraz uktad pamieci. Obudowa sterownika posiada stopien szczelnosci Ip54. Umieszczone na spodniej
czesci obudowy ostabienia, stuzg do umieszczenia wkretéw mocujgcych sterownik do podtoza.
Ostabienia w bocznych sciankach obudowy stuzg do przeprowadzenia przewoddw instalacji sterownika.
Po wykonaniu otworu nalezy zamontowac zatgczong w komplecie dtawnice gumowg o Srednicy 25mm.
Przewody nalezy doprowadzi¢ do urzgdzenia poprzez dolng czes¢ obudowy. Podczas wykonywania
otworéw w obudowie nalezy pamietaé o zagwarantowaniu wymaganego stopnia szczelnosci “IP”.
Obecnos¢ napiecia zasilania sygnalizowana jest Swieceniem prawej kropki na wyswietlaczu LED.
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rys.1 Widok ptyty gtéwnej sterownika, z zaznaczeniem wazniejszych elementéw

A




1 bezpiecznik topikowy (4A/250V, T)

2 zlgcze do podtgczenia zasilania 230V AC

3 ztgcze do podtgczenia silnika 1

4 ztgcze do podtgczenia silnika 2

5 ztgcze do podtgczenia lampy sygnalizacyjnej, max. 230V, 6A

6 wyjscie rygla bramowego 12/24 VDC (ustawiane programowo) - potencjat niski

7 wyj$cie przekaznika dodatkowego (NO)

8 przycisk OK../Esc stuzacy do zatwierdzania lub wycofywania sie z dokonanego wyboru

9 przycisk programowania NEXT stuzgcy do przetgczania opcji oraz zmiany ustawien

10 wyswietlacz LED

11 modut odbiornika radiowego

12 uktad scalony pamieci nieulotnej (EEPROM)

13 ztgcze dodatkowej sygnalizacji $wietlnej (typu otwarty kolektor)

14 ztgcze do podtgczenia wyjsé fotokomorek F1 i F2

15 ztgcze przyciskdw sterowania recznego KROK ZA KROKIEM (SBS), ZAMYKANIE (CL), OTWIERANIE (OP)
16 ztgcze do podtgczenia anteny zewnetrznej

17 zlgcze zasilania nadajnikdéw fotokomorek (konieczne przy korzystaniu z fototestu) - potencjat +24V
18 ztgcze zasilania akcesoriéw +24 VDC

19 zlgcze wspolne akcesoriow (potencjat masy)

20 ztgcze do podtgczenia przycisku STOP (NC)

4.3. Opis potaczen elektrycznych sterownika VARIA B232 SOFT
4.3.1. Zaciski zasilania sieciowego 230VAC, 50Hz (L, N, PE)

Do odpowiednich zaciskéw nalezy poditgczy¢ faze (L), przewdd neutralny (N) oraz przewdd
ochronny (PE).

4.3.2. Zaciski do podigczenia silownikow
MOTOR 1 i MOTOR 2 (PE, OPEN, COM,
CLOSE)

Do zaciskow MOTOR1 nalezy podtgczy¢
sitownik, ktéry bedzie otwierat sie jako pierwszy
(istotne gdy skrzydta zamykajg sie “na zaktadke”).
Drugi sitownik nalezy podigczy¢ do zaciskow
MOTOR2. Pomiedzy zaciski OPEN i CLOSE
sitownikéw, nalezy podtgczyé kondensatory
silnikowe, odpowiednie dla danego typu
sitownikéw. Do zacisku OPEN nalezy podtgczy¢
przewod otwierania sitownika, do zacisku
CLOSE przewod zamykania, do zacisku COM
przewod wspdlny a do zacisku PE przewod rys.2 Piloty ZSP z naniesiong numeracjg przyciskow
ochronny sitownika. a) NEO, b) VICTORY

4.3.3. Zaciski do podigczenia lampy
sygnalizacyjnej (LAMP)

Zaciski stuzg do podtgczenia oswietlenia lub sygnalizacji optycznej biezgcego stanu pracy
sitownika. Wyprowadzone sg styki NO przekaznika (bezpotencjatowe). Nalezy uzy¢ lampy
sygnalizacyjnej na napiecie 230V, max. 6A. Do wyjscia sygnalizacyjnego, zamiast sygnalizatora mozna
dotgczy¢ o$wietlenie, przy czym nalezy przetgczy¢é w menu sterownika, tryb pracy wyjscia na
os$wietleniowy (patrz tab.3).

4.3.4. Zaciski do podiaczenia rygla bramowego ( i )

Sterownik wyposazony jest w wyjscie, ktére moze sterowac ryglem bramowym. W zaleznosci od
ustawien sterownika (opcja’ E L’w menu) moze to by¢ elektrozamek 12VDC lub 24VDC. Nalezy pamietac
o maksymalnej obcigzalnosci wyjscia zasilania akcesoriow, tagcznie 1,3A.

4.3.5. Zaciski wyjscia dodatkowego (OUT 2CH)

Sterownik wyposazony jest w przekaznik z wyprowadzonymi stykami typu NO o maksymalnej
obcigzalnosci 30VAC/DC 1A, umozliwiajgcy sterowanie urzgdzeniem dodatkowym, takim jak
elektrozaczep, dodatkowy sterownik, os$wietlenie (przy zastosowaniu dodatkowego przekaznika o
odpowiedniej obcigzalnosci), itp.

4.3.6. Zaciski zasilania akcesoriow (+24VDC)

Sterownik posiada wyjscia zasilania akcesoriow 24VDC o obcigzalno$ci max. 1A. Wyjscia
posiadajg dwa rownorzedne zaciski srébowe. Nalezy pamieta¢, ze obcigzalno$¢ wyjscia +24V oraz
wyjscia zasilania nadajnikéw fotokomoérek (PHOTO TX) wynosi 1,3Atacznie.

Instalacja / Pilot




UWAGA!

Ustawienia centrali niedostosowane do warunkéw instalacji
doprowadzi¢ do jej zniszczenia i utraty gwarancji! Po zakonczeniu etapu tworzenia instalacji i
podiaczania urzadzen, koniecznie nalezy zaprogramowac centrale aby dostosowa¢ jej parametry

pracy do biezgcej instalacji, w szczegdlnosci nalezy:
» zawsze wyregulowaé moc sitownikow

» zawsze uzyé funkcji autonauki (opcja ’An’ w menu sterownika), dzieki czemu ustawione zostana

moga w niedlugim czasie

czasy otwieraniaizamykania, oraz prég zabezpieczenia przecigzeniowego (str. 16, pkt. 12)

Nalezy skrupulatnie przestrzega¢ przewidzianych potaczen. W sytuacji niepewnosci nie prébowag,
lecz zapoznac¢ sie z odpowiednimi szczegétowymi kartami technicznymi instalowanych urzadzen.
Bltedne wykonanie potaczen moze spowodowaé powazne szkody w sterowniku i pozostatych

urzadzeniach.

NIE PODLACZAC ROWNOLEGLE DODATKOWYCH SILNIKOW.
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*W zaleznosci od wersji napigciowej posiadanego rygla bramowego,
nalezy odpowiednio ustawi¢ w menu sterownika (opcja ‘ £ L’) napiecie
zasilania elektrozamka.
**Jesli funkcja FOTO-TEST nie jest uzywana, zasilanie nadajnikéw 24VDC
fotokomérek mozna podtaczyé bezposrednio do wyjscia zasilania -
akcesoriow. Funkcje FOTO-TEST mozna wykorzysta¢ wytacznie dla -
fotokomérek zasilanych napieciem 24V
o . . fr s . . | Uzas| %% Uza }
*** Sposob dziatania wejscia OPEN okreslany jest w menu, tab.3, str. 12) |
|| FOTO1 FOTO1 JI-
Wszystkie nieuzywane zaciski typu NC nalezy zmostkowaé przewodem. : LR RX

Opcjonalnie, mozna wylaczy¢ dziatanie fotokomoérek z poziomu menu
sterownika, wtedy nie trzeba mostkowac¢ zaciskow wejs¢ fotokomoérek
(PHOTO). Nieuzywane zaciski typu NO nalezy pozostawi¢ nie
podiaczone.

Rysunek 3. Sposéb podigczenia zaciskow sterownika VARIA B232 SOFT




4.3.7. Zaciski do podtaczenia fotokomérek PHOTO TX, PHOTO1 oraz PHOTO2

Jesli stosowane sag fotokomarki zasilane napieciem 24V, z oddzielnym zasilaniem nadajnika i
odbiornika, wéwczas nalezy podtgczy¢ zasilanie nadajnika do wyjscia PHOTO TX (potencjat +24V),
natomiast zasilanie odbiornika do wyjscia zasilania akcesoriéw +24VDC. Jesli fotokomorki posiadajg
wspolne zasilanie dla nadajnika i odbiornika, wowczas nalezy podigczy¢ ich zasilanie do wyjscia PHOTO
TX. Taki sposob podigczenia, pozwoli na wykorzystanie funkcji FOTO-TEST, ktora sprawdza dziatanie
fotokomoérek przed kazdym ruchem bramy i blokuje ruch w przypadku wykrycia awarii. Funkcja FOTO-
TEST znacznie podnosi poziom bezpieczenstwa. Aby wigczy¢ funkcje FOTO-TEST, patrz tab.3. Wejscie
PHOTO 1 dedykowane jest fotokomorce zewnetrznej (zamontowanej na zewnagtrz posesji), wejscie
PHOTO 2 dedykowane jest fotokomoérce wewnetrznej (zamontowanej na terenie posesiji). Prawidtowe
powigzanie fotokomodrek z odpowiednimi wejsciami ma kluczowe znaczenie w przypadku korzystania z
funkcji automatycznej nauki. Sterownik dobierze odpowiednie ustawienia dla fotokomérki zewnetrznej i
wewnetrznej.

4.3.8. Zaciski sterowania recznego INPUT STOP oraz INPUT (SBS, CL, OP)

Do zaciskéow INPUT STOP nalezy podtaczy¢ przycisk chwilowy (monostabilny) typu NC. Jesli
przycisk nie bedzie zastosowany, nalezy zewrze¢ zaciski przewodem.
Do zacisku SBS mozna podtgczy¢ przycisk chwilowy typu NO, ktéry bedzie sterowat w trybie ‘krok po
kroku” (OTWIERANIE - STOP - ZAMYKANIE - STOP). Do zacisku CL mozna podigczy¢ przycisk
chwilowy typu NO, ktéry bedzie uaktywniat ZAMYKANIE. Do zacisku OP mozna podtgczy¢ przycisk
chwilowy typu NO, ktéry, w zalezno$ci od ustawien, bedzie uaktywniat OTWIERANIE lub funkcje
FURTKA. Wszystkie nieuzywane wejscia typu NO nalezy pozostawi¢ nie podtgczone. Uaktywnienie
przycisku sterowania recznego polega na jego chwilowym przycisnigciu.

4.3.9. Zaciski do podigczenia anteny radiowej ( \K, = )

Sterownik posiada wejscie anteny odbiornika radiowego. W fabrycznie nowym sterowniku do
zacisku podigczona jest wewnetrzna antena o dtugosci 170mm. W celu zwiekszenia zasiegu radiowego
zdalnego sterowania, nalezy przytgczyC pretowa antene zewnetrzng. Kabel koncentryczny anteny
podtgczy¢ do zacisku A4 (srodkowa zyta kabla) i do zacisku <= (ekran kabla). W celu osiggniecia
optymalnego zasiegu radiowego nalezy pamietac o:

4 negatywnym wptywie sgsiedztwa anteny odbiornika z urzgdzeniami elektroenergetycznymi i
przedmiotami metalowymi

4 negatywnym wptywie zaktocen radiowych z innych zrodet

4 negatywnym wptywie gestej zabudowy, wilgotnych lub zelbetonowych $cian

4 zmniejszeniu zasiegu przy zuzytej baterii pilota

» wzroscie zasiegu przy zwiekszeniu wysokosci lokalizacji anteny odbiornika

4 uzyciu wtasciwego kabla koncentrycznego do anteny zewnetrznej (np. RG58)

4.3.10. Ztgcze dodatkowej sygnalizacji Swietlnej - semafor
Do wyjscia poprzez dodatkowg zigczke
mozna poditgczy¢ zewnetrzng sygnalizacje

Swietlng w postaci semafora drogowego. O
Obcigzenie wyj$¢ wynosi 50mA co jest ZASILANIE 1ERWOy
wystarczajgce do sterowania przekaznikami LAMP “stom
elektromagnetycznymi z zasilaniem cewki 12VDC. 0 o/e @
Zigcze stanowi tréjpinowy ‘goldpin’ na ktérym '
wyprowadzone sg sygnaty: ZLACZE Przekaznik
> SM wyjécie typu otwarty kolektor, aktywne SEMAFORA 12VDC\ELO s
gdy brama nie jest w petni otwartaaniw petni  +12vbc | O 1/:\NA/?NP
zamknieta. 1 : © ‘e
e sm|O o o @
> so wyjscie typu otwarty kolektor, aktywne '
. so | O :
gdy brama w petni otwarta. |
> wspdlny zacisk +12VDC Z
G_dy WyjéCi_e SMlub SO jest aktywne, pojawia sig na Rysunek 4. Sposob podiaczenia dodatkowej sygnalizacii
nim potencjat masy. $wietinej

Przekazniki pokazane na rys. 4 nie wchodzg w sktad zestawu. Mozna zastosowac¢ dowolne
przekazniki elektromagnetyczne z cewkg na napiecie 12VDC oraz z obcigzalnoscig i napieciem pracy
stykéw, dostosowanym do uzytych lamp oraz napiecia zasilania.

Nie jest wymagane stosowanie elementéw zabezpieczajgcych w postaci diod podtgczonych rownolegle

Potaczenia elektryczne




do cewek przekaznikéw. Zabezpieczenie takie jest wbudowane w sterownik.

5. Tryb pracy
5.1. Opis pracy sterownika

Po witgczeniu zasilania sterownika, nastepuje automatyczne przejscie do TRYBU PRACY. Po
wcisnieciu dowolnego przycisku zaprogramowanego pilota lub wyzwoleniu wejscia sterujgcego zostanie
wykonana przypisana w opcjach programu funkcja sterownika. Dodatkowo, na wy$wietlaczu LED
wyswietlany jest aktualny stan pracy sterownika. Mozliwe wskazania wyswietlacza w trybie pracy
pokazane sgw tabeli tab.1. W trybie pracy, przy kazdym wskazaniu zapalona pozostaje prawa kropka na
wyswietlaczu. Odréznia to wskazania wyswietlacza od wskazan w TRYBIE PROGRAMOWANIA, kiedy
to kropka jest zgaszona. Jesli aktualnie nie ma zadnego stanu do wyswietlenia, wéwczas pozostaje
zapalona jedynie kropka. W trybie pracy, biezgcy stan sygnalizowany jest przy pomocy wyjscia
sygnalizacyjnego (tab. 4).

5.2. Sitowniki zwbudowanymi wylgcznikami krancowymi, synchronizacja skrzydet bramy

Sposéb dziatania sterownika jest w pewnym stopniu uzalezniony od obecnosci czy tez braku
wewnetrznych wytgcznikéw krancowych w sitownikach. Réznica w dziataniu polega na innym
zachowaniu sie sterownika w przypadku wykrycia przecigzenia sitownika. Obstuga sitownikow z
wbudowanymi wytgcznikami krancowymi wigczana jest recznie z poziomu menu (opcja ‘LS’), oraz
zostajg one automatycznie wykryte podczas przeprowadzania procedury autonauki.

» Gdy wigczona jest obstuga sitownikéw wyposazonych w wewnetrzne wytgczniki krancowe, wykrycie
przecigzenia jednego z sitownikdw powoduje zatrzymanie obydwu skrzydet bramy.

» Gdy sitowniki nie sa wyposazone w wewnetrzne wytgczniki kranicowe i ich obstuga jest wytgczona
wykrycie przecigzenia sitownika powoduje jego zatrzymanie, jednak drugi sitownik pracuje nadal.
Takie zachowanie sterownika zapewnia wytgczenie sitownikéw po dojsciu skrzydet bramy do
odbojnikow. W takim przypadku istnieje mozliwos¢ rozsynchronizowania sie skrzydet bramy co moze
mie¢ znaczenie w przypadku, gdy istotna jest kolejnos¢ zamykania skrzydet bramy (jedno ze skrzydet
posiada pioro). Konieczne staje sie wéwczas ponowne zsynchronizowanie skrzydet bramy, ktére
nalezy zrealizowac¢ w nastepujgcy sposob:

ewywota¢ ruch OTWIERANIE,
ezaczekac do petnego otwarcia obydwu skrzydet bramy (konieczne moze okazac sie uprzednie
wywotanie kierunku ZAMYKANIE a nastepnie dopiero OTWIERANIE).

5.3. Czasowa deaktywacja funkcji autozamykania i autofotozamykania
Funkcja ta umozliwia czasowg deaktywacje funkcji autozamykania i autofotozamykania, co jest
uzyteczne w przypadku koniecznosci pozostawienia bramy otwartej na dtuzszy czas, pomimo
wigczonych powyzszych funkcji.
» Gdy w opcjach programu sterownika witgczona jest funkcja autozamykania, mozliwe jest wstrzymanie
jej dziatania w nastepujacy sposéb:

e po zakonczeniu otwierania obydwu skrzydet (maksymalne otwarcie) nacisng¢ przycisk STOP lub
KROK PO KROKU. Lampa sygnalizacyjna zgasnie, a funkcja autozamykania bedzie nieaktywna
do momentu zainicjowania kolejnego ruchu.

» Gdy w opcjach programu sterownika wigczona jest funkcja autofotozamykania, mozliwe jest
wstrzymanie jej dziatania w nastepujgcy sposob:

epo zakonczeniu otwierania obydwu skrzydet (maksymalne otwarcie) naruszy¢ i zwolnic¢
fotokomorke

enacisng¢ przycisk STOP lub KROK PO KROKU.

Lampa sygnalizacyjna zgasnie, a funkcja autofotozamykania bedzie nieaktywna do momentu
zainicjowania kolejnego ruchu.

6. Zdalne wpisywanie nowego pilota

Sterownik VARIA posiada program umozliwiajgcy uzytkownikowi proste wpisanie nowego pilota
bez koniecznosci dostepu do przyciskéow sterownika. Funkcja ta jest uzyteczna tylko woéwczas, gdy
dysponuje sie pilotem wpisanym juz do sterownika. W celu wpisania w ten sposéb nowego pilota, nalezy
postepowaé wg ponizszej tabeli. Tabelka opisujgca sposéb zdalnego wpisania nowego pilota jest
réwniez umieszczona na opakowaniu kazdego pilota ZSP. Opisywane wyzej mozliwosci zwigzane sg z
obecnoscig w menu programu sterownika opciji be. Jej wigczenie umozliwia zablokowanie konkretnemu
pilotowi mozliwosci postugiwania sie jego przyciskami do prostego wpisywania nowego pilota.




wskazanie
wyswietlacza

realizowana operacja, lub stan

gt

Trwa ruch sitownika (-6w) w kierunku OTWIERANIA.

cA.

Trwa ruch sitownika (-6w) w kierunku ZAMYKANIA.

PA.

Trwa PAUZA (czas na zatrzymanie bramy, zwigzany z jej bezwtadnoscig),
po ktorej nastgpi kolejna operacja.

FU.

Trwa otwieranie sitownika 1 - funkcja FURTKA.

F L

Naruszona fotokomorka F1 (wejscie PHOTO 1). Stan ten nie bedzie wyswietlany mimo naruszenia
fotokomorki, jesli w opcjach programu bedzie ona wytgczona, tzn. ustawiony bedzie brak reakgcji
zarbwno podczas otwierania jak i zamykania, oraz wylgczone bedg funkcje auto-foto zamykania
i foto-testu. Jesli chociaz jedno z powyzszych ustawien bedzie inne, stan naruszenia bedzie pokazywany.

Fe.

Naruszona fotokomoérka F2 (wejscie PHOTO 2). Stan ten nie bedzie wyswietlany mimo naruszenia
fotokomorki, jesli w opcjach programu bedzie ona wytgczona, tzn. ustawiony bedzie brak reakgcji
zarébwno podczas otwierania jak i zamykania, oraz wylgczone bedg funkcje auto-foto zamykania
i fototestu. Jesli chociaz jedno z powyzszych ustawien bedzie inne, stan naruszenia bedzie pokazywany.

Wskazanie pulsujgce. Oznacza, ze nastgpito automatyczne zatrzymanie sitownika 1 na skutek jego
przecigzenia. Wskazanie bedzie obecne az do momentu wykonania nastepnej operac;ji.

Wskazanie pulsujgce. Oznacza, ze nastgpito automatyczne zatrzymanie sitownika 2 na skutek jego
przecigzenia. Wskazanie bedzie obecne az do momentu wykonania nastepnej operac;ji.

—

Wskazanie po uzyciu nadajnika radiowego. Wyswietlanie odbywa sie w trzech fazach:
faza 1: wyswietlenie numeru nacisnietego przycisku pilota (P1...4)

faza 2: wyswietlenie cyfry setek numeru porzadkowego uzytego pilota

faza 3: wyswietlenie cyfr dziesigtek i jednosci numeru porzgdkowego uzytego pilota
W przyktadzie obok pokazano uzycie przycisku P1 pilota nr 001. To wskazanie posiada najwyzszy|
priorytet, tzn. moze przerywac¢ wszystkie inne wskazania.

Tab.1 Wyjasnieni

e wskazan wyswietlacza LED w TRYBIE PRACY sterownika.

Lp. Czynnosci

Opis wykonywanych czynnosci

N

f@

Zasigg radiowy|Musisz znajdowa¢ sie w zasiegu radiowym odbiornika, do ktdrego chcesz wpisa¢ nowego pilota. Nalezy zachowa¢ minimalng
odlegto$¢ 1m od odbiornika. Odbiornik musi znajdowac sie w TRYBIE PRACY (tryb bezposrednio po wigczeniu zasilania).

Przycisk pilota[Trzymaj przez 15 sekund wcisnigty przycisk numer 2 wpisanego juz pilota do odbiornika. Przycisku nie mozna zwolni¢ ani na
Juz wpisanego |chwilg. Pilot ten musi mie¢ w programie odbiornika wytaczong opcje bc. Po uptywie czasu zwolnij przycisk.

>15 5

Bl oW N

<3s|Nastepnie przejdz do czynnosci numer 5, jednak w czasie nie dtuzszym niz 3 sekundy.

[$)]

Przycisk nowego[Trzymaj przez 15 sekund wcisniety przycisk numer 2 nowego pilota. Przycisku nie mozna zwolni¢ ani na chwile. Po uptywie

pilotalczasu zwolnij przycisk.

>15 g

e |00 | (g | 0| B0 |9

Pilot zostaf|Do odbiornika zostat dopisany nowy pilot z kolejnym numerem porzadkowym. Jego konfiguracja zostata skopiowana od
wpisanylkonfiguracji pilota uzytego do wpisania (pilot uzyty w czynnosci nr 2).

®

Pilot nie zostatfJezeli pilot nie zostat dopisany moze to oznaczaé, ze: -powyzsze warunki nie zostaty spetnione; -podczas dopisywania
wpisany[wystepowaty zbyt duze zaktdcenia; -bateria ktorego$ z pilotéw jest wyczerpana i nie wytrzymuije diugiej transmisji. Powtdrz
operacje od czynnosci nr 1.

Tab.2 Procedura zdalnego wpisywania pilota z uzyciem tylko przyciskow pilotow.

Uwagal!

Mozliwosé dopisywania pilota bez dostepu do sterownika, radykalnie zmniejsza stopien
zabezpieczenia przed osobami trzecimi. Piloty z wylgczona opcja bc nalezy chroni¢ przed
dostepem osoéb trzecich, ktére w tatwy sposéb moga dopisaé¢ wiasnego pilota.

lota

isywanie pi

Opis pracy sterownika / Zdalne wp




7. Programowanie sterownika VARIA - TRYB PROGRAMOWNIA

Programowanie odbywa sie przy pomocy wyswietlacza LED i przyciskéw NEXT i OK/Esc
znajdujgcych sie na plycie sterownika (rys. 1). Przycisk opisany jako NEXT, stuzy do przechodzenia
pomiedzy opcjami oraz edytowania poszczegdolnych parametréw pracy, zas$ przycisk opisany jako
OK/Esc do zatwierdzania (krétkie przycisniecie) lub cofania sie w strukturze opcji menu oraz do
rezygnacji zdokonanych zmian (dtuzsze przycisniecie).

Menu programu sterownika posiada strukture drzewiasta, sktadajaca sie z opcji gléwnych i
podrzednych (podopciji). Wyjasnienie poszczegdlnych opcji zawarte jest w tabeli Tab.3.

Wskazania 3-cyfrowe (numer pilota, czasy, kod PIN, itp.) wyswietlane sg w dwéch fazach. Cyfra
setek wyswietlana jest jako wskazanie jednocyfrowe, natomiast cyfry dziesigtek i jednosci sa
wysSwietlane obok siebie jednoczesnie (wskazanie dwucyfrowe: odpowiednio od lewej cyfra dziesigtek i
cyfrajednosci), przetgczanie pomiedzy fazami wyswietlania realizowane jest automatycznie.

7.1. Sposo6b poruszania sie po opcjach menu

» Po opcjach gtéwnych poruszamy sie przyciskiem NEXT (pierwsze nacisnigcie powoduje wejscie do
TRYBU PROGRAMOWANIA, kazde nastepne nacisniecie powoduje przejscie do kolejnej opcji, z opciji
ostatniej (PF) przechodzi sie do opciji pierwszej (PP),

» Z opcji gtéwnej do podopciji wechodzimy naciskajgc przycisk OK/Esc,

» Po podopcjach poruszamy sie przyciskiem NEXT (podobnie jak po opcjach gtownych),

» Aby edytowac parametr danej podopcji, wchodzimy w nig przyciskiem OK/Esc (jak przy wchodzeniu z
opcji gtdbwnej do podopciji),

» Ustawianie parametrow liczbowych (czaséw, numeréw, kodu PIN, itp.) realizowane jest poprzez
przyciskanie lub wcisniecie i przytrzymanie przycisku NEXT, przy czym mozliwe jest tylko zwigkszanie
wartosci, w przypadku checi ustawienia mniejszej wartosci niz aktualnie wyswietlana, nalezy
zwiekszac jg tak diugo, az nastgpi przejscie do wartosci 000 i wtedy kontynuowaé ustawianie do
uzyskania zgdanej wartosci. Wcisniecie i przytrzymanie przycisku NEXT podczas ustawiania wartosci
liczbowej powoduje po pewnym czasie przyspieszenie zwiekszania wskazania. Dla lepszej orientac;ji
przy ustawianiu wartosci liczbowej, po osiggnieciu wielokrotnos$ci liczby 100, oraz po osiggnieciu
wartosci maksymalnej, nastepuje chwilowe wstrzymanie zmian ustawianego parametru i wyswietlenie
cyfry setek, po czym powraca wskazanie dziesigtek i jednosci, a zwiekszanie wartosci jest
kontynuowane. Po ustawieniu zgdanej wartosci zatwierdzamy poprzez krotkie przycisniecie OK/Esc,
lub wycofujemy sie z dokonanych zmian weciskajgc i przytrzymujgc przycisk OK/Esc (wowczas
powrdci wartos¢ sprzed edycji i nastgpi automatyczne wyjscie do poziomu wyswietlania danej opcji lub
podopcji).

» Zmiany parametréw nie liczbowych (on/oF, tryby pracy fotokomorki, itp.) dokonujemy przyciskiem
NEXT, a zatwierdzamy poprzez krotkie przycisniecie przycisku OK/Esc, bgdZz wycofujemy sie z
dokonanej zmiany wciskajac i przytrzymujgc przycisk OK/Esc.

» Wcisniecie i przytrzymanie przycisku OK/Esc znajdujgc sie w menu gtéwnym, powoduje wyjscie z
TRYBU PROGRAMOWANIAdo TRYBU PRACY.

UWAGI:

1. Opcja PP umozliwia wpisanie pilota do pamieci sterownika, oraz edytowanie jego ustawien. Aby
wpisac pilota, nalezy po wybraniu i zatwierdzeniu opcji PP (wskazanie '-3'), nacisngc¢ trzykrotnie przycisk
pilota, ktéry ma zosta¢ wpisany i zatwierdzi¢ przyciskajgc OK/Esc. Wyswietlony zostanie numer
porzgdkowy przypisany danemu pilotowi. Nalezy ponownie zatwierdzi¢, wowczas stang sie dostepne
opcje edyciji pilota. Podobnie nalezy postepowaé w przypadku checi edytowania ustawien wpisanego juz
pilota. Pilot wpisany do pamieci standardowo, uzyskuje nastepujgce ustawienia przyciskéw: P1 -
otwieranie, P2 - zamykanie, P3 - funkcja ‘krok po kroku’, P4 - stop. Jesli edytowane majg byc¢
ustawienia pilota, ktérego aktualnie nie posiadamy, nalezy przy wskazaniu wyswietlacza '-3' nacisng¢
ponownie przycisk OK/Esc, a nastepnie przyciskiem NEXT ustawi¢ numer porzgdkowy pilota, ktérego
parametry majg by¢ zmieniane, i zatwierdzic.

W zakresie edytowania ustawien pilota miesci sie:

» kopiowanie ustawien pilota od pilota nr 001. Umozliwia szybkie konfigurowanie pilotow, po
uprzednim ustawieniu parametréw dla pilota o numerze porzgdkowym 001. Po wpisaniu lub
zadeklarowaniu do edycji kolejnego pilota, przejscie przez opcje CP, spowoduje przypisanie
jego przyciskom takich funkgciji, jakie ustawione sg dla pilota nr 001, a takze ewentualne
wigczenie blokady zdalnego kopiowania pilota (bc) jesli zostata ona wigczona w pilocie nr
001.

» przypisanie funkcji przyciskom pilota (zamykanie, otwieranie, stop, krok za krokiem, furtka,
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wyjscie dodatkowe, brak funkcji).
KROK ZA KROKIEM powoduje zmiane ruchu sitownika w nastepujgcej
sekwencji: OTWIERANIE - STOP - ZAMYKANIE - STOP. W przypadku automatycznego
zatrzymania sitownika (np. zadziatanie wytgcznika krancowego) krok STOP zostanie
pominiety przy nastepnym uzyciu przycisku KROK ZA KROKIEM.

eFunkcja

opcja
gtéwna

podopcja

ustawienie

opis

uwagi

PP

CP

A3-A2-A1

Kopiowanie nastaw przyciskow pilota, od pilota nr 001

001

100

Pl

Pc

P3
Py

0t A, 5t
3FFU 00U

Przypisanie jednej z 6 funkcji do przycisku P1... P4.
Dostepne funkcje: OTWIERANIE (Ot), ZAMYKANIE (ZA),
STOP (St), KROK ZA KROKIEM (3F), FURTKA (FU),
KANAL DODATKOWY (OU), brak przypisania (_ ).

bc

on,oF

Wigcza (on) lub wytgcza (oF) blokade zdalnego wpisywania
pilota (dla pojedynczego pilota)

yp

A3-A2-A1

Usuwa pilota z pamieci sterownika

dt

Czas opo6znienia w sek. zamykania lub otwierania jednego
skrzydta bramy wzgledem drugiego. Po wejsciu do opcji po-
kazywane jest aktualne ustawienie. Mozna je edytowac.

Ac

Czas autozamykania sitownika w sek. Po wejsciu do opcji
pokazywany jest aktualnie ustawiony czas. Mozna go edytowac.
Jesli czas ustawiony jest na wartos¢ 000, wowczas funkcja
automatycznego zamykania jest wytgczona. Czas autozamykania
liczony jest od momentu zatrzymania sitownika i kazde naruszenie
fotokomérki (jesli aktywna) powoduije liczenie czasu od nowa.

W trakcie odliczania czasu autozamykania, lampa sygnalizacyjna
Swieci $wiattem ciggtym. Funkcja autozamykania moze by¢
deaktywowana poprzez nacisniecie przycisku pilota lub sterowania
recznego KROK PO KROKU lub STOP, gdy brama znajduje sie

w pozycji maksymalnego otwarcia. Kazde kolejne zainicjowanie
ruchu bramy, aktywuje ponownie funkcje autozamykania.

Jt

co,rE, Sk __

Reakcja sterownika na naruszenie fotokomorek:

- kontynuacja ruchu po zwolnieniu fotokomérki (co),
- natychmiastowe odwrécenie kierunku ruchu (rE),
- bezwarunkowe zatrzymanie bramy (St).

- brak reakgeji (_ _)

Ustawienia nalezy wprowadzi¢ oddzielnie dla kierunku
OTWIERANIE (Ot) i ZAMYKANIE (ZA), oraz oddzielnie dla
wejscia fotokomorki F1 (wejscie PHOTO 1)

i fotokomorki F2 (wejscie PHOTO 2).

AF

Czas auto-foto zamykania sitownika w sek. Po wejsciu do opcji
pokazywany jest aktualnie ustawiony czas. Mozna go edytowac.
Jesli czas ustawiony jest na wartos$¢ 000, wowczas funkcja
automatycznego zamykania po przecieciu i zwolnieniu fotokomarki
jest wytgczona. Kazde kolejne naruszenie fotokomérki powoduje
wstrzymanie liczenia czasu, a jej zwolnienie liczenie czasu od nowa.,

FE

Wigcza (on) lub wytgcza (oF) funkcje testowania
fotokomorki przed kazdym ruchem bramy.

Tryb pracy wyjécia sygnalizacyjnego. Mozna ustawic jeden
z czterech trybow:

- sygnalizacyjny (S1, S2, S3): wizualizacja stanu sterownika
- o$wietleniowy (OS): sterowanie o$wietleniem

Tab.3 Opcje programu sterownika

Programowanie sterownika
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opcja
gtobwna

podopcja

ustawienie

opis

uwagi

()

[}
o

000...255

Ustawienie progu przecigzenia sitownika pierwszego
('o1’) oraz sitownika drugiego ('02’). Jesli ustawiona
jest wartos¢ 000, wowczas zabezpieczenie
przecigzeniowe jest wylgczone. Prég przecigzenia
ustawia sie w krokach od 1 do 255. Nalezy uzy¢
funkcji autonauki (opcja An), aby sterownik
automatycznie ustawit wstepng warto$¢ progu
przecigzenia, bedzie ona odpowiadata ok. 150% pradu
pracy sitownika. Ustawiong wartos¢ nalezy nastepnie
dostroi¢, przeprowadzajgc proby (patrz uwagi oraz
rozdziat 8 ‘Préby odbiorcze’).

pa—

Regulacja elektroniczna mocy sitownika pierwszego
(’_1’) oraz sitownika drugiego (’_2’). Moc ustawia sie w
krokach od 1 do 30. Wartos¢ 30 okresla maksymalng
moc sitownika.

gp

Okresla sposob dziatania wejscia sterowania recznego OPEN.
Ustawienie ‘ot’ wymusza dziatanie wejscia w trybie OTWIERA,
ustawienie ‘Fu’ wymusza dziatanie wejscia w trybie FURTKA.

HO

Wiacza (on) lub wytgcza (oF) funkcje wstepnego otwierania
bramy ze zwiekszong sitg, w celu pokonania wigkszych oporéw
w poczatkowej fazie pracy sitownikow.

HC

Wigcza (on) lub wytgcza (oF) funkcje domykania bramy ze
zwiekszong sitg, w celu pokonania wigkszych oporéw w kofcowej
fazie pracy sitownikow (np. zatrzasnigcie elektrozamka).

LS

Wigcza (on) lub wytgcza (oF) obstuge sitownikéw z wbudowanymi
wytgcznikami krancowymi.

LP

Wyswietla liczbe aktualnie zaprogramowanych w pamieci
pilotow.

bc

Wigcza (on) lub wytgcza (oF) blokade zdalnego wpisywania
pilota (dla wszystkich pilotéw, réwniez tych, ktére zostang
wpisane w przysztosci).

2P

Wiacza (on) lub wytgcza (oF) funkcje podwdjnego wcisnigcia.
Funkcja ta zabezpiecza przed zatgczeniem sitownika poprzez
przypadkowe naci$niecie przycisku pilota. Jesli funkcja wiaczona,
wowczas kazde wcisnigcie przycisku pilota nalezy powtérzyc,

w czasie nie dtuzszym niz 3 sek. Funkcja nie dotyczy przycisku
pilota realizujgcego zatrzymanie sitownika.

bd

on,oF

Wigcza (on) lub wytgcza (oF) blokade dostepu do menu
programu. Jesli blokada wtgczona, przed kazdym wejsciem do
menu trzeba wprowadzi¢ 3-cyfrowy kod PIN. Kod ten ustawia
sie w tej opcji, po wybraniu 'on'. Kod nalezy wprowadzi¢
dwukrotnie. Mozliwa do ustawienia warto$¢ to 001....999.
Kombinacja 000 nie jest dozwolona.

10

S5E

Pb

000 ..255

Pokazuje biezacy przebieg bramy w tysigcach cykli. Jako
jeden cykl traktowane sg wszystkie ruchy sitownika
zapoczatkowane z pozycji maksymalnego zamkniecia, az
do ponownego powrotu do pozycji catkowitego zamknigcia.

Pd

000...255

Mozna ustawi¢ graniczng liczbe cykli pracy (w tysigcach), po
ktorej sygnalizowana bedzie konieczno$¢ przeprowadzenia
przegladu technicznego. Jesli ustawiona jest wartosé 000,
wowczas funkcja serwisu jest wytgczona.

11
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opcja

glowna podopcja|  ustawienie opis uwagi

Tryb automatycznej nauki. Po wejsciu w ten tryb, sterownik

przeprowadza 1 cykl pracy, mierzac przy tym czas zamykania
_ _ 1 |i otwierania oraz prad pracy sitownika a takze sprawdzajac

H n H 3 R E H I |liczbe zainstalowanych fotokomérek. Na podstawie tych informacji 12

ustawia automatycznie podstawowe parametry pracy. W trakcie

trwania procedury konieczne jest reczne sterownie jej przebiegiem

Ustawienia wyjscia dodatkowego, sterowanego pilotem. Ustawienie
wartosci '000' powoduje prace wyjscia w trybie bistabilnym (zmiana
u U — U 8 O L E’ 5 S stanu przekaznika po kazdym nacisnieciu odpowiedniego przycisku
pilota), kazda inna warto$¢ oznacza czas zatgczenia w sek. (praca

w trybie monostabilnym)

f Pozwala na ustawienie napigcia zasilania elektrozaczepu,
E L - } E' / B L'l dotgczonego do zacisku numer 14, na warto$¢ 12VDC lub 24VDC.

Formatowanie pamigci sterownika. Po zatwierdzeniu, proces ten
jest nieodwracalny i powoduje usunigcie z pamieci sterownika

P F e H 3 - H E - H } wszystkich zaprogramowanych wczes$niej pilotéw, oraz przywraca 13
ustwienia fabryczne wszystkich funkcji i parametréw sterownika.

Tab.3 (c.d) Opcje programu sterownika

eFunkcja FURTKA powoduje uruchomienie sitownika 1 w kierunku otwierania, az do
petnego otwarcia.

» wigczenie / wylgczenie blokady zdalnego dopisywania pilota. Jest to funkcja
uniemozliwiajgca danemu pilotowi uczestniczenie w procesie zdalnego dopisywania
nowego pilota. Jesli funkcja zdalnego dopisywania pilota ma by¢ zablokowana dla
wszystkich pilotow, takze tych, ktére beda dopisane w przysztosci, nalezy wykorzysta¢ opcje
'bc' znajdujgca sie w menu gtéwnym (uwaga 9).

» usuniecie pilota z pamieci. Numer porzgdkowy dotychczas przez niego zajety, zostanie
zwolniony. Numeracja pozostatych pilotéw nie ulegnie zmianie. Pozycja zwolniona dzieki
usunieciu pilota, zostanie wykorzystana przy dopisywaniu kolejnych pilotéw.

2. W przypadku koniecznosci opdzniania ruchu jednego ze skrzydet bramy, w tej opcji ustawia sie czas tego
opoznienia (0...10sek.). Podczas OTWIERANIA op6zniany jest ruch sitownika 2 a podczas ZAMYKANIA
opodzniany jest ruch sitownika 1. Opdznienie ruchu wystepuje tylko gdy skrzydto znajduje sie w pozycji
krancowego zamkniecia lub otwarcia. Opo6znienie podczas OTWIERANIA wynosi maks. 3 sek., nawet
pomimo ustawienia wiekszej wartosci parametru ‘dt’.

3. Reakcje sterownika na naruszenie barier fotokomérek nalezy zdefiniowa¢ oddzielnie dla kierunku
zamykania i otwierania. Fotokomérki F1 (PHOTO 1) i F2 (PHOTO 2) posiadajg oddzielne ustawienia, tzn.
kazda z barier moze dziata¢ w inny sposdb. Pomimo ogromnej elastycznosci jakg daje takie rozwigzanie,
nalezy gruntownie przeanalizowa¢ wszystkie mozliwe do zaistnienia sytuacje i zachowanie sie
fotokomoérek przy ich wystagpieniu. Dotyczy to zwtaszcza sytuaciji, kiedy pracujg obydwie pary fotokomaorek.
Mozliwe do ustawienia tryby pracy fotokomorki:

ebezwarunkowe zatrzymanie sitownika ('St'),

ekontynuacja ruchu sitownika po zwolnieniu fotokomérki (‘co’),

enatychmiastowe odwrdcenie kierunku ruchu sitownika (z uwzglednieniem czasu pauzy) ('rE"),
ebrak reakcji sterownika ('__"),

Fotokomorka podtgczona do wejscia PHOTO 1, dedykowana jest jako zewnetrzna (umieszczona na
zewnatrz posesji) a PHOTO 2 jako wewnetrzna (umieszczona wewnatrz posesji). Ma to znaczenie w
przypadku wykorzystania funkcji 'Automatycznej nauki'. Podczas 'Automatycznej nauki', jesli wykryta
zostanie fotokomorka F1 (PHOTO 1), wéwczas zostaje ustawiony dla tej fotokomorki tryb STOP przy
zamykaniu i BRAK REAKCJI przy otwieraniu. Gdy wykryta zostanie fotokomoérka F2 (PHOTO 2), wéwczas
zostaje ustawiony dla tej fotokomorki tryb STOP przy otwieraniu i KONTYNUACJA przy zamykaniu. W
przypadku bramy przesuwnej, gdy montowana jest jedna para fotokomaérek, nalezy wykorzysta¢ wejscie
PHOTO 1. W przypadku gdy brama przesuwna zachodzi na furtke podczas otwierania, mozna wykorzystac
drugg pare fotokomorek (wejscie PHOTO 2) do zabezpieczenia furtki. W takim przypadku mozna po
zakonczeniu 'Automatycznej nauki' zmieni¢ ustawienie fotokomorki F2 przy otwieraniu na STOP, aby
zapewni¢ jeszcze wiekszy stopien bezpieczenstwa. Takie ustawienia, przy odpowiednim zainstalowaniu
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bramy i fotokomérek, dajg duzy poziom bezpieczenstwa, zapewniajgc jednoczesnie dobrg funkcjonalnosé.
Mozna jednak podnie$¢ walory funkcjonalne poprzez przemyslang modyfikacje ustawien fotokomaorek (np.
wykorzystanie opcji odwrécenia ruchu bramy).

Przed dokonaniem jakichkolwiek modyfikacji ustawien dziatania fotokomérek, nalezy doktadnie
przeanalizowa¢ wszelkie mozliwe sytuacje jakie mogg wystapi¢ w danym przypadku, w szczegélnosci:

ezachowanie bramy przy wjezdzie z obydwu stron zaréwno podczas otwierania jak i zamykania,

ebezpieczenstwo osob przechodzacych przez furtke, w przypadku bramy przesuwnej
zachodzacej na furtke.

4. Funkcja auto-foto zamykania jest wtgczana / wytagczana oddzielnie dla fotokomérek F1 (PHOTO1) i F2
(PHOTO2). Dziatanie funkcji polega na automatycznym rozpoczeciu zamykania sitownika, po ustawionym
czasie, ktory liczony jest od momentu zwolnienia promienia fotokomorki (zjechania lub zejscia z bariery
fotokomérek). Jesli przeszkoda pojawi sie ponownie na drodze bariery fotokomorki, liczenie czasu jest
wstrzymywane, az do momentu zwolnienia linii, kiedy to czas zostaje wyzerowany i liczony jest od
poczatku. Kazde wcisniecie ktéregokolwiek z przyciskéw sterowania recznego lub pilota, przerywa
dziatanie funkcji auto-foto zamykania.

5. Funkcja foto-testu jest wigczana / wytgczana oddzielnie dla fotokomoérek F1 (PHOTO1) i F2 (PHOTO?2).
Dziatanie jej polega na testowaniu bariery fotokomérek tuz przed rozpoczeciem ruchu sitownika. Funkcja ta
zabezpiecza przed uruchomieniem sitownika w przypadku gdy fotokomérka ulegta awarii, co mogtoby
doprowadzi¢ do sytuacji niebezpiecznej. Testowanie bariery przeprowadzane jest wytgcznie tuz przed
zapoczgtkowaniem ruchu sitownika, nigdy w stanie spoczynku. Wtgczenie funkcji foto-testu nie powoduje
wiec zadnych zaburzeh w pracy sterownika, jesli fotokomorka jest wielokrotnie naruszana w stanie
spoczynku (np. przez zwierzeta lub bawigce sie dzieci). Foto-test nie zostanie przeprowadzony w
przypadku, gdy ruch sitownika jest wynikiem przetgczenia kierunku na skutek ustawienia funkcji
odwrocenia ruchu sitownika ('rE') dla fotokomorki F1 lub F2.

6. Wyjscie sygnalizacyjne moze pracowac¢ w jednym z czterech trybow:

esygnalizacyjny 'S1' - Lampa podtgczona do wyjscia sygnalizacyjnego pulsuje w okreslony
sposob, w zaleznosci od stanu, w jakim znajduje sie sterownik. Stany i sposoby ich sygnalizac;ji
zostaty zawarte w tab. 4.

esygnalizacyjny 'S2' - Tak jak w przypadku ustawienia 'S1', dodatkowo sygnalizacja nie
zamknietej bramy.

esygnalizacyjny ‘S3’ - Przeznaczony do lamp z wbudowanym impulsatorem. Sterownik podaje
sygnat ciggty.

eoswietleniowy 'oS' - Lampa podigczona do wyjscia sygnalizacyjnego zapala sie i Swieci
Swiattem cigglym w momencie zapoczgtkowania ruchu sitownika. Lampa $wieci jeszcze przez 4
min. po zatrzymaniu sitownika. Dodatkowo mozliwe jest jej zalgczanie / wytgczanie przyciskiem
sterowania recznego STOP lub przyciskiem pilota z zaprogramowana funkcjg STOP, przy czym
dopiero po zatrzymaniu sitownika. Wyjgtkowym przypadkiem, kiedy wyjscie sygnalizacyjne
dziata nieco inaczej niz opisano w tym punkcie, jest sytuacja przekroczenia zaprogramowanej
liczby cykli pracy bramy (gdy wigczona jestfunkcja serwisowa - SE) - patrz uwaga 11.

7. Funkcja zabezpieczenia przecigzeniowego stuzy do natychmiastowego wytgczenia sitownika w
przypadku wykrycia zwiekszonego poboru prgdu (co spowodowane moze by¢ pojawieniem sie przeszkody
na drodze bramy). W przypadku, gdy sitowniki wyposazone sg w wewnetrzne wytgczniki krancowe,
sterownik zatrzyma obydwa sitowniki w przypadku wykrycia przecigzenia przynajmniej jednego z nich.
Jesli sitowniki nie zawierajg wewnetrznych wytgcznikow krancowych, w przypadku przecigzenia
zatrzymywany jest tylko sitownik przecigzony. Moze to prowadzi¢ do rozsynchronizowania bramy, co moze
mie¢ znaczenie gdy skrzydta zamykajg sie "na zaktadke". Nalezy w takim przypadku zsynchronizowaé
brame wedtug rozdziatu 5.2.

UWAGA!
Prawidtowe ustawienie progu zadziatania zabezpieczenia przecigzeniowego nie zwalnia z
koniecznosci ustawienia odpowiedniej mocy pracy sitownikéw. Kazdorazowa zmiana mocy pracy
silownikéw niesie za sobg koniecznos¢ ponownego ustawienia progu zabezpieczenia
przecigzeniowego 'o1'i'02".

Ustawienie odpowiedniego progu zadziatania zabezpieczenia przecigzeniowego jest kluczowg sprawg dla
niezawodnego i bezpiecznego dziatania automatyki. W celu wstepnego dobrania progu zabezpieczenia
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przecigzeniowego, nalezy uzy¢ funkcji autonauki ‘An’. Przy skorzystaniu z tej funkcji, sterownik
automatycznie ustawi prog wytgczenia sitownika na 150% pradu pracy. Prog przecigzenia, osobny dla
kazdego sitownika, ‘01’, ‘02’, ustawiany jest w krokach i moze wynosi¢ teoretycznie od 001 do 255.
Ustawienie parametru na wartos¢ '000' jest jednoznaczne z wytgczeniem
zabezpieczenia przecigzeniowego. W przypadku zmiany sity uciggu sitownikow,
konieczne jest ponowne ustawienie progu zabezpieczenia przecigzeniowego
'01'i'02', najlepiej poprzez skorzystanie z opcji autonauki ‘An’.
UWAGA!

Zawsze konieczna jest praktyczna weryfikacja ustawionego progu zabezpieczenia
przecigzeniowego 'o1'i'02’, opisana w rozdziale 8.

N\

8. Sterownik umozliwia zmiane napiecia zasilania sitownikoéw, dzieki czemu mozliwa jest regulacja ich
mocy, ktorg ustawia sie w krokach od 1 do 30. Regulacja odbywa sie oddzielnie dla obydwu sitownikow.
Wartos¢ 30 odpowiada maksymalnej mocy sitownika.

Sygnalizacja zatrzymania

sitownika w pozycji niezamknietej SYGNALIZACJA STAN

nie bedzie realizowana, jesli brak

jest wytgcznikéw krancowych | 1 sek | 15‘ekl OTWIERANIE
wewnetrznych oraz nastapi

zatryzmanie skrzydet bramy na =los

skutek przecigzenia podczas |sék|sék| ZAMYKANIE
ZAMYKANIA.Takie rozwigzanie

zabezpiecza przed ciggtym I Zsekl 2 sek | ZATRZYMANIE (tylko przy ustawieniu LA='S2') *
pulsowaniem sygnalizacji nawet

po zamknieciu bramy, w 0510505 FOTOTEST NIEPOMYSLNY (awaria fotokomérki
przypadku gdy sitownik nie sek | sek | sek | 2sek lub naruszenie podczas foto testu)

zawiera wewngtrznych e PRZEKROCZONA LICZBA CYKLI PRACY BRAMY
wytgcznikéw krancowych i 250k | goi | sek | sek KONIECZNY PRZEGLAD TECHNICZNY
sterownik bazuje na wykrywaniu

przecigzenia w pozycjach — STEROWNIK W TRYBIE PROGRAMOWANIA
krancowych sitownikéw (opér I ciagte Swiecenie | lub aktywne autozamykanie lub autofotozamykanie

odbojnikéw).

tab. 4 Dziatanie wyjscia sygnalizacyjnego w trybie sygnalizacji ‘S1’i ‘S2’.

UWAGA!

Po kazdej zmianie napigcia zasilania sitownikéw, nalezy ponownie ustali¢ parametr funkcji
zabezpieczenia przecigzeniowego 'o1'i'02", jesli funkcja ta jest wtaczona.

UWAGA!
Obnizenie mocy pracy sitownikow korzystnie wptywa na warunki bezpieczenstwa, a takze na
zywotnos¢ mechanicznych elementow instalacji. Sitowniki zasilone obnizonym napieciem,
wykazujg mniejszg site uciagu co skutecznie redukuje naprezenia powstajace po zamknieciu lub
otwarciu skrzydta bramy. Na ewentualng przeszkode pojawiajaca sie na drodze bramy, bedzie
dziatata mniejsza sita (bardzo istotne dla ochrony przed przygnieceniem).

9. Jest to blokada zdalnego dopisywania pilotdw, uniemozliwiajgca wszystkim pilotom, zaréwno juz
dopisanym jak i tym, ktére zostang dopisane w przyszitosci, uczestniczenie w procesie zdalnego
dopisywania nowego pilota. Jesli funkcja zdalnego dopisywania pilota ma by¢ zablokowana tylko dla
niektérych pilotéw, nalezy wykorzysta¢ podopcje 'bc' znajdujgcg sie w opcji PP (uwaga 7).

10. Funkcja blokady dostepu do menu sterownika zabezpiecza przed ingerencjg niepowotanych oséb w
ustawienia sterownika, a w potgczeniu z blokadg zdalnego dopisywania pilota ('bc') takze przed
dopisaniem wiasnego pilota przez takg osobe. Nalezy jednak pamietac¢, iz w przypadku wigczenia
blokady dostepu i zapomnienia kodu PIN, jedyng mozliwoscig uzyskania dostepu do menu sterownika
bedzie wymiana uktadu pamieci EEPROM, lub odpowiednia modyfikacja jego zawartosci wykonana u
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producenta.
Procedura wtgczenia blokady dostepu (ustawienie kodu PIN):

eprzyciskiem NEXT wybrac opcje 'bd' z menu gtéwnego i zatwierdzi¢ przyciskiem OK./Esc,
eprzyciskiem NEXT ustawi€ jej parametr na'on' i zatwierdzi¢ przyciskiem OK./Esc,

eprzyciskiem NEXT (poprzez wielokrotne wciskanie lub wcisniecie i przytrzymanie) ustawic
kod PIN. Mozliwe do ustawienia wartoscito '001'...'999'. Zatwierdzi¢ przyciskiem OK./Esc,

eprzy pulsujgcym wskazaniu 'on’, nacisng¢ ponownie przycisk OK./Esc,
eprzyciskiem NEXT ponownie ustawic identyczny kod PIN i zatwierdzi¢ przyciskiem OK./Esc,
eprzy wskazaniu'A3', nacisng¢ 3-krotnie przycisk OK./Esc,

ew celu wyjscia zmenu programu, nacisngc i przytrzymac przycisk OK..../Esc,
Jesli powtdérnie wprowadzony kod nie bedzie identyczny, lub kod bedzie sktadat sie z samych 0
(kombinacja zabroniona), wéwczas zostanie wyswietlona informacja o btedzie (na przemian wyswietlane
bedg 'bd', 'Er').
Procedura wytgczenia blokady dostepu:
eprzyciskiem NEXT wybrac¢ opcje 'bd' zmenu gtéwnego i zatwierdzic przyciskiem OK./Esc,
eprzyciskiem NEXT ustawic¢ jej parametr na 'oF' i zatwierdzi¢ przyciskiem OK./Esc,
eprzy wskazaniu'A3', nacisng¢ 3-krotnie przycisk OK./Esc,

ew celu wyjscia zmenu programu, nacisngc i przytrzymac przycisk OK./Esc

11. Po przekroczeniu ustawionej liczby cykli pracy bramy 'Pd' (ustawiana wartos¢ jest w tysigcach cykli),
wyjscie sygnalizacyjne bedzie zachowywac sie w charakterystyczny sposéb, tzn.
ejesli wyjscie sygnalizacyjne pracuje w trybie sygnalizacji (LA ="'S1' lub 'S2'), wéwczas bedzie
ono pulsowac¢ w charakterystyczny dla trybu serwisowego sposob (patrz tab. 4), niezaleznie
od aktualnego stanu sterownika. W stanie maksymalnego zamkniecia sitownika, wyjscie
bedzie wytgczone.
ejesli wyjscie sygnalizacyjne pracuje w trybie oswietlania (LA = 'o0S'), wéwczas lampa
podtgczona do tego wyjscia bedzie gasta bezposrednio po zatrzymaniu sitownika (podczas
normalnej pracy s$wieci jeszcze przez 4 min.). Ponadto proba zatgczenia oswietlenia
przyciskiem STOP, spowoduje zatgczenie o$wietlenia tylko na 0,5 sek.

Taki, nieco ucigzliwy sposéb dziatania wyjscia sygnalizacyjnego, ma za zadanie zmuszenie uzytkownika
do wezwania serwisu, ktéry przeprowadzi przeglad techniczny automatyki i przywréci standardowe
dziatanie wyjsciu sygnalizacyjnemu.
Przywrécenie standardowego dziatania wyj$cia sygnalizacyjnego:
ezwiekszy¢ ustawiong wartos¢ parametru 'Pd’ w opcji SE, o wartos¢ odpowiadajgca liczbie
tysiecy cykli pracy bramy, po ktérej nastgpi¢ ma kolejny przeglad,
elub w razie potrzeby wytgczy¢ tg funkcje poprzez ustawienie wartosci '000' dla parametru 'Pd’,

elub przeprowadzi¢ formatowanie pamieci sterownika, co jednak poza przywrdceniem
standardowego dziatania wyjscia sygnalizacyjnego, spowoduje takze usuniecie wszystkich
pilotéw z pamieci sterownika oraz przywroci konfiguracje fabryczng ustawien sterownika
(uwaga 13).

12. Tryb automatycznej nauki 'An' znakomicie utatwia i przyspiesza proces programowania parametrow
pracy sterownika. Funkcja automatycznej nauki ustawia nastepujgce parametry sterownika:

eczas zamykania sitownika (CZ), z 5 sekundowym zapasem,

eczas otwierania sitownika (CO), z 5 sekundowym zapasem,

eprog zabezpieczenia przecigzeniowego ('01'i'02') na 150% pradu pracy sitownika,

etryb pracy fotokomorki F1 (jesli zostata wykryta): STOP przy zamykaniu, BRAK REAKCJI przy
otwieraniu, wytgczone auto-foto zamykanie, wytgczony fototest,

etryb pracy fotokomorki F2 (jesli zostata wykryta): STOP przy zamykaniu, KONTYNUACJA
przy otwieraniu, wytgczone auto-foto zamykanie, wytgczony fototest.

Aby prawidtowo wykona¢ procedure automatycznej nauki, nalezy:

4 upewni¢ sie, ze podigczone fotokomorki dziatajg prawidtowo oraz wewnetrzne wytgczniki
krancowe sitownikéw (jesli obecne) sg prawidtowo ustawione lub przestawione tak, aby nie
zaktocac pracy sitownika w zakresie ruchu bramy (patrz punkt 8.1, ‘uwagi ogoine’),
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P ustawic brame w pozycji catkowitego zamkniecia (przy pomocy przyciskow sterowania recznego
lub przyciskdow zaprogramowanego pilota), ewentualnie rozsprzegli¢ sitowniki i recznie zamkngé
brame, nastepnie ponownie je zasprzegli¢.

» upewni¢ sie, ze nie ma zadnej przeszkody na drodze barier fotokomoérek, oraz na drodze ruchu
bramy,

4 przyciskiem NEXT wybra¢ z menu gtéwnego opcje 'An', i zatwierdzi¢ wybor weiskajgc przycisk
OKI/Esc,

» przy wskazaniu '-3', trzykrotnie nacisnaé¢ przycisk OK./Esc,

» gdy pojawi sie na wyswietlaczu ‘biegnaca ramka’ pierwszy dowolny nacisniety przycisk pilota
(réwniez nie zaprogramowanego) lub przycisk sterowania recznego ( za wyjatkiem STOP) lub
przycisk programujgcy OK./ESC, NEXT, rozpocznie spowolniony ruch pierwszego skrzydta w
kierunku otwierania. Od tej pory, w procedurze nauki bedzie wykorzystywany tylko wybrany wtasnie
przycisk.

» drugie wcisniecie - skrzydto 1 przyspiesza do standardowej predkosci otwierania,

» trzecie wcisniecie - skrzydto 1 zostaje spowolnione,

» czwarte wciniecie - skrzydto 1 zostaje zatrzymane,

» pigte wcisniecie - skrzydto 2 rozpoczyna ruch spowolniony w kierunku otwierania,

P szoste wcisniecie - skrzydto 2 przyspiesza do standardowej predkosci otwierania,

» siodme wcisniecie - skrzydto 2 zostaje spowolnione,

» 6sme wcisniecie - skrzydio 2 zostaje zatrzymane,

4 dziewigte wcisniecie - skrzydto 2 rozpoczyna ruch spowolniony w kierunku zamykania,

» dziesigte wcisniecie - skrzydto 2 przyspiesza do standardowej predkosci zamykania,

» jedenaste wcisniecie - skrzydto 2 zostaje spowolnione,

» dwunaste wcisniecie - skrzydto 2 zostaje zatrzymane,

» trzynaste wcisniecie - skrzydto 1 rozpoczyna ruch spowolniony w kierunku zamykania,

» czternaste wcisniecie - skrzydto 1 przyspiesza do standardowej predko$ci zamykania,

4 pietnaste wcisniecie - skrzydto 1 zostaje spowolnione,

P szesnaste wcisdniecie - skrzydto 1 zostaje zatrzymane oraz wyswietlone zostaje wskazanie ‘A3’,

» nalezy trzykrotnie nacisng¢ przycisk Ok./ Esc aby zatwierdzi¢ zmiany lub nacisna¢ i przytrzymaé
przycisk OK./ Esc aby wycofac sie z procedury i tym samym przywréci¢ poprzednie ustawienia
parametréw sterownika.

Podczas trwania automatycznej nauki, wyswietlana jest charakterystyczna sekwencja "biegngcej
ramki".

Aby ustawi¢ zerowy czas spowolnienia, nalezy podczas spowolnionego ruchu sitownika ponownie
nacisng¢ przycisk nauki w czasie krétszym niz 1 sek. Analogicznie, aby faza opdznienia zostata
zaprogramowana, musi ona trwac przynajmniej 1 sek.

UWAGA!
Naruszenie fotokomérek podczas trwania automatycznej nauki, nie spowoduje zatrzymania
sitownika ! W razie koniecznosci, ruch bramy mozna zatrzyma¢ przyciskiem sterowania recznego
STOP. Spowoduje to réwniez przerwanie operacji automatycznej nauki i przywrécenie wszystkich
parametrow pracy sterownika do wartosci jak przed zainicjowaniem funkcji automatycznej nauki.
Podczas trwania procedury automatycznej nauki nie nalezy naruszac¢ barier fotokomorek oraz
zapewni¢ bramie swobodny ruch, bez jakichkolwiek przeszkéd na jej drodze.

13. Ustawienia fabryczne po akceptacji opcji PF:

» brak pilotow wpisanych do sterownika,

» czas otwierania i zamykania sitownikow 20 sekund, brak spowolnien,
» czas opoznienia pomiedzy sitownikami 2 sekundy,

» funkcja autozamykania wytgczona,

» ustawienia wejscia fotokomorki F1:

Autonauka
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«STOP (St) przy ZAMYKANIU (ZA)
ebrak reakcji (__ ) przy OTWIERANIU (Ot)
swytgczona funkcja auto-foto zamykania (AF = 000),
swylgczona funkcja foto-testu (Ft="oF"),
» ustawienia wejscia fotokomorki F2:
ebrak reakcji (__) przy ZAMYKANIU (ZA)
ebrak reakcji (__ ) przy OTWIERANIU (Ot),
swytgczona funkcja auto-foto zamykania (AF = 000),
swytgczona funkcja foto-testu (Ft="oF"),
» wyjscie lampy sygnalizacyjnej pracuje w trybie sygnalizacji (LA='S1"),
» zabezpieczenie przecigzeniowe wytgczone (01="000", 02="000"),
» blokada zdalnego wpisywania pilotéw wytgczona (bc = 'oF"),
» funkcja podwaojnego przyci$niecia wytgczona (2P ='oF'),
» funkcja blokady dostepu do menu wytgczona (bd = 'oF"),
» funkcja serwisowania wytgczona (SE --> Pd ='000"),
» przebieg biezgcy bramy wyzerowany (SE --> Pb ='000"),
» moc sitownikow ustawiona nawartos$¢ 15 (_1="15", _2="15")
» funkcja wstepnego otwierania wytgczona (HO="oF’)
» funkcja domykania wytgczona (HC="oF’)
» obstuga sitownikdw z wytgcznikami krancowymi wytgczona (LS="0F’)
» napiecie zasilania elektrozaczepu 12VDC (EL="12")

8. Préby odbiorcze
8.1.Uwagi ogdlne
Po zainstalowaniu sterownika oraz wszystkich urzadzen wspoétpracujgcych, zwtaszcza

zabezpieczajgcych, nalezy wykonac¢ proby ostateczne, w celu sprawdzenia catej automatyki. Préby te
powinny zosta¢ wykonane przez kompetentny personel, majgcy Swiadomosc istniejgcych zagrozen! Proby
ostateczne sg najwazniejszg fazg przy realizacji automatyki. Poszczegdlne komponenty, jak silnik,
fotokomorki, itp. mogg wymagac specyficznej kontroli i z tego powodu zaleca sie wykonywanie procedur
sprawdzajgcych, zawartych w instrukcjach danych komponentow.

» jesli sitowniki zawierajg wewnetrzne wytgczniki krancowe przerywajgce obwod pradowy, nalezy

upewnic sie, ze na tym etapie nie bedg one roztgczac sitownika w nieoczekiwanym momencie.

> w przypadku rezygnacji z montazu przyciskbw sterowania recznego, nalezy pamieta¢ o
zmostkowaniu zaciskéw ‘STOP’. Brak mostka uniemozliwi jakikolwiek ruch sitownikéw.

» w przypadku rezygnacji z montazu fotokomdrki, mozna zmostkowaé wejscia PHOTO 1 i/lub
PHOTO 2 z zaciskiem COM, lub tylko wytgczyé wszystkie jej funkcje w menu sterownika (ustawi¢
brak reakcji '_ _' przy otwieraniu 'Ot' i zamykaniu ‘ZA' oraz wytagczy¢ funkcje auto-foto zamykania
'AF'='000' oraz foto-testu Ft ="oF").

UWAGA!

Obydwa skrzydta bramy, zaréwno podczas otwierania jak i zamykania, powinny stawiaé
jednakowy opor sitownikom. Ptaszczyzna skrzydta bramy powinna by¢ usytuowana wzgledem
ziemi w taki sposéb, aby podczas otwierania i zamykania bramy nie nastepowato zréznicowanie
oporow na skutek dziatania sit grawitacji (brama usytuowana na pochytej powierzchni).

8.2. Préby ostateczne przewidujg nastepujace etapy
8.2.1. Kontrola kierunku ruchu

Sprawdzi¢ czy przy wysterowaniu funkcji OTWIERANIE, automatyka fizycznie porusza sie w
kierunku otwierania. W sytuacji, gdy ruch odbywa sie w kierunku zamykania, lub brak jest jakiegokolwiek
ruchu, nalezy odtgczy¢ zasilanie sterownika i zamieni¢ miejscami podtgczenia przewoddéw
odpowiedniego sitownika do zaciskow OPEN i CLOSE. Sprawdzi¢ ponownie.
8.2.2. Zaprogramowanie sterownika

Nalezy ustawi¢ w menu programu wszelkie zgdane parametry pracy sterownika. Zaleca sie
wykorzystanie funkcji automatycznej nauki (opcja ‘An’ w menu sterownika), ktdra zapewni
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ustawienie odpowiednich czaséw zamykania i otwierania sitownikow, oraz skonfiguruje wstepnie tryby
pracy fotokomoérek i ustawi prog zadziatania zabezpieczenia przecigzeniowego. Po wykonaniu
automatycznej nauki, moznaw menu programu, recznie edytowac zgdane parametry.

8.2.3. Wstepna kontrola zabezpieczen

Jesli zainstalowane sg fotokomorki, nalezy spowodowac recznie naruszenie fotokomaérki F1, na
wyswietlaczu powinno pojawi¢ sie wskazanie F1. Tak samo postgpi¢ dla fotokomorki F2 jesli jest
zamontowana. Fotokomoérka F2 musi najpierw zosta¢ uaktywniona w menu programu (w przypadku
skorzystania z opcji autonauki, obecnos$¢ fotokomorek zostanie automatycznie wykryta przez
sterownik).
W stanie spoczynku, gdy bariery optyczne nie sg naruszone, na wyswietlaczu sterownika powinna
sSwieci¢ wytgcznie kropka. Jesli w tym stanie wyswietlacz wskazuje ‘F1’ lub ‘F2’, oznacza to btgd w
dziataniu fotokomorek (btedne podigczenie, niezsynchronizowanie nadajnika z odbiornikiem lub awarie
fotokomorki).

8.2.4. Kontrola funkcji sterujagcych ruchem sitownika

» Sprawdzi¢ funkcje KROK ZA KROKIEM uzywajgc przycisku pilota lub przycisku recznego. Po
kolejnych impulsach z przycisku powinna zosta¢ wykonana nastepujgca sekwencja ruchu
sitownikéw: otwieranie - stop - zamykanie - stop.

» Sprawdzi¢ funkcje OTWIERANIE uzywajgc przycisku pilota lub przycisku recznego. Przy
catkowicie lub cze$ciowo zamknietych sitownikach, podaé¢ impuls z przycisku OTWIERANIE-
sitowniki powinny wykonaé¢ ruch w kierunku otwierania. W przypadku, gdy porusza sie tylko
skrzydio 1, mozliwe, ze wejscie sterowania recznego OPEN zaprogramowane jest na funkcje
‘FURTKA' (tab.3, str.12).

» Sprawdzi¢ funkcje ZAMYKANIE uzywajgc przycisku pilota lub przycisku recznego. Przy catkowicie
lub czesciowo otwartych sitownikach, poda¢ impuls z przycisku ZAMYKANIE - sitowniki powinny
wykonacé ruch w kierunku zamykania.

» Sprawdzi¢ funkcje STOP uzywajgc przycisku pilota lub przycisku recznego. W trakcie ruchu
sitownikébw w kierunku zamykania lub otwierania, podac¢ impuls z przycisku STOP - sitownik
powinien sie zatrzymac.

8.2.5. Ustawienie sity

Nalezy ustawi¢ pozadang site uciggu sitownikéw, przy pomocy elektronicznej regulacji mocy
sitownikéw (patrz str. 15). Odpowiednie ustawienie mocy pracy sitownikéw, ma kluczowe znaczenie dla
warunkow bezpieczenstwa, a takze zywotnosci mechanicznych elementéw instalacji. Zwykle nie jest
konieczna praca sitownikow z mocg znamionowg, nalezy dostosowac jg indywidualnie do warunkow
instalacji (biorac pod uwage ciezar i konstrukcje skrzydet bramy, wystepujgce opory, narazenie na silny
wiatr, itd.). Nalezy zwréci¢ szczegdlng uwage na naprezenia powstajgce po zamknieciu lub otwarciu
skrzydet bramy, a takze przewidzie¢ konsekwencje przypadkowego zakleszczenia przeszkody
pomiedzy skrzydtami bramy. Nalezy pamietac, Ze im nizsza wartos¢ parametru, tym mniejsze sity bedg
dziataty na ewentualng przeszkode pojawiajgca sie na drodze bramy. Ustawiajgc moc pracy sitownikow,
nalezy zdawac sobie sprawe z oporow jakie stawiajg skrzydta bramy, a takze z ich niestatosci w czasie
(wptyw warunkéw atmosferycznych, zuzywanie sie elementéw mechanicznych, itp.) w zwigzku z czym
ustawiona moc pracy nie moze by¢ zbyt mata, musi zapewni¢ pewne prowadzenie skrzydta w catym
zakresie ruchu bramy.

UWAGA!
Po kazdej zmianie mocy pracy sitownikow, nalezy bezwzglednie ponownie ustawi¢ wartos¢
progu zabezpieczenia przecigzeniowego 'o1'i '02', najlepiejz wykorzystaniem funkcji autonauki
‘An’, oraz przeprowadzi¢ kontrole zabezpieczenia przecigzeniowego zgodnie z pkt. 8.2.6 tego
rozdziatu.

8.2.6. Kontrola zabezpieczenia przecigzeniowego

Jesli uaktywniono funkcje zabezpieczenia przecigzeniowego (poprzez wykonanie
automatycznej nauki 'An' lub recznie w menu programu), nalezy zainicjowa¢ zamykanie bramy i po ok. 1
sek. od rozpoczecia zamykania fizycznie przyblokowacé ruch jednego ze skrzydet bramy. Nalezy to zrobi¢
w sposob bezpieczny, zachowujgc zwiekszong ostroznosé. Oceni¢ site potrzebng do takiego
przyblokowania bramy, aby sterownik automatycznie zatrzymat ruch bramy. To samo uczyni¢ dla
drugiego skrzydta podczas zamykania. Proces powtérzy¢ dla kierunku otwierania. W razie konieczno$ci
skorygowac ustawiong wartos¢ w opcji 'o1’, ‘02’ (zmniejszy¢ jg jesli trzeba byto uzy¢ zbyt duzej sity do
zatrzymania bramy, lub zwiekszy¢ jesli brame dato sie zatrzymaé zbyt tatwo). Po skorygowaniu

Préby odbiorcze
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ustawienia, ponownie przeprowadzi¢ powyzszy test. Nalezy pamieta¢ o tym, ze w okresie zimowym
brama moze stawia¢ wiekszy op6r dla sitownika, w zwigzku z czym ustawiona warto$c¢ przecigzenia musi
by¢ na tyle duza, aby nie nastepowato samoistne zatrzymanie bramy. Nalezy jednoczes$nie pamietac¢ o
bezpieczenstwie uzytkownikdw i nie ustawia¢ parametru 'o1' i '02' na zbyt wysokg wartos¢. Sita
konieczna do przyblokowania bramy, ktére spowoduje automatyczne wytgczenie sitownika musi by¢ na
tyle mata, aby brama nie stanowita niebezpieczenstwa uszkodzenia ciata (zwtaszcza dziecka).

Przy skorzystaniu z opcji automatycznej nauki, sterownik automatycznie ustawi parametr przecigzenia
na 150% pradu normalnej pracy sitownika, biorgc pod uwage najwiekszg zmierzong wartosc pradu pracy.
Wartos¢ tg nalezy dostosowac do indywidualnych warunkéw (rodzaj i moc sitownika, dtugos¢ skrzydet,
itp.) Jesli pozagdane jest aby stosunkowo mata sita powodowata zatrzymanie bramy, nalezy dgzy¢ do
ustawienia jak najnizszej mocy pracy sitownikoéw, przy pomocy elektronicznej regulacji mocy sitownikow
(patrz str. 15). Po kazdej zmianie mocy pracy sitownikéw, nalezy bezwzglednie ponownie ustawic
wartos¢ progu zabezpieczenia przecigzeniowego 'o1'i'02', najlepiej z wykorzystaniem funkcji autonauki
‘An’, oraz ponownie przeprowadzi¢ kontrole zabezpieczenia przecigzeniowego zgodnie z biezgcym
punktem.

UWAGA!

Jesli zabezpieczenie przecigzeniowe nie daje zadowalajacych efektéw, nalezy zastosowac inne
zabezpieczenia (np. listwy bezpieczenstwa, dodatkowe fotokomérki, itp.).

8.2.7. Regulacjawewnetrznych wytacznikéw krancowych w sitownikach
Jesli sitowniki wyposazone sg w wewnetrzne wytgczniki krancowe roztgczajgce obwod prgdowy
sitownika, nalezy wyregulowac ich ustawienia, korzystajgc z odpowiednich instrukcji i kart technicznych.

9. Gwarancja.

Producent DTM System, przekazuje urzgdzenia sprawne i gotowe do uzytku. Producent udziela
gwarancji na okres 24 miesiecy od daty zakupu przez klienta koncowego. Okres gwarancji okreslany jest
na podstawie plomb gwarancyjnych producenta, umieszczanych na kazdym wyrobie. Producent
zobowigzuje sie do bezptatnej naprawy urzadzenia, jezeli w okresie gwarancji wystgpity wady z winy
producenta. Niesprawne urzgdzenie nalezy dostarczy¢ na wtasny koszt do miejsca zakupu, zatgczajgc
krotki, jednoznaczny opis uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzgdzenia ponosi uzytkownik.
Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach, wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku nieprawidtowego
uzytkowania, samowolnych regulacji, przerdbek i napraw oraz uszkodzen powstatych w wyniku
wytadowania atmosferycznego, przepiecia lub zwarcia sieci zasilajgcej. Szczegdtowe warunki
udzielania gwarancji regulujg stosowne akty prawne.
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DEKLARACJA ZGODNOSCI |Nr ‘CG

01/2010
Producent
DTM System, ul. Brzeska 7, PL 85-145 Bydgoszcz
Wyréb

Centrala sterujgca napedem bramowym z wbudowanym
odbiornikiem radiowym serii ZSP-4, model: VARIA B232 SOFT

Opis wyrobu

Wyrdb o kodowanej transmisiji, posiadajacy 1 lub 2 wyjscia
sterowane, stuzgce do bezposredniego podtgczenia sitownikow
230VAC 50Hz. Blok radiowy pracuje na czestotliwoSci
433.92MHz. Wyréb zasilany jest napieciem sieciowym 230VAC
50Hz. Wyréb pozwala na sterowanie automatykg bramowg za
posrednictwem przyciskow sterowania recznego oraz
nadajnikow radiowych. Do realizacji sterowania radiowego stuzg
bateryjnie zasilane piloty (nadajniki) radiowe dwuprzyciskowe
lub czteroprzyciskowe z serii ZSP-4.

Wyréb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:
R&TTE 99/5/EC
98/37/WE

SPRZET RADIOWY W KLASIE 1 WEDLUG R&TTE

Wyréb spetnia wymagania norm zharmonizowanych:
R&TTE: EN 300 220-1; EN 300 220-3

EMC: EN 301 489-1; EN 301 489-3

LVD: EN 60950-1:2001

Procedura oceny zgodnosci

W wyrobach przeprowadzono wewnetrzng kontrole produkcji
zgodnie z zatgcznikiem Il dyrektywy R&TTE 99/5/EC. Wyniki
potwierdzajg zgodnosc.
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UWAGA!
E\/ Urzadzen elektrycznych lub elektronicznych nie mozna wyrzuca¢ razem z odpadami
gospodarczymi. Prawidtowa utylizacja urzadzenia daje mozliwo$¢é zachowania naturalnych
mmm zasobow Zieminadtuzejizapobiega degradacji Srodowiska naturalnego.
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