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Sterownik VARIA R230 umozliwia zaréwno zdalne, jak i reczne sterowanie pracg jednego sitownika

rolety, kraty, itp. Sterowniki VARIA moznatgczy¢ w grupy dzieki czemu mozliwe jest sterowanie wieloma roletami
z jednego miejsca, a wygodna funkcja jednoznacznego otwierania i zamykania umozliwia fatwg synchronizacje i
sterowanie grupg sterownikéw przy pomocy jednego przycisku.
VARIA R230 zasilany jest napieciem sieciowym 230V 50Hz, co umozliwia bezproblemowe dotgczenie
wiekszosci dostepnych na rynku sitownikdw, zawierajgcych jednofazowy silnik pradu przemiennego o dwdch
kierunkach obrotu. Sterownik posiada wbudowany odbiornik radiowy wspotpracujgcy z nadajnikami NEO, TIP i
MAKSTER, ktére nie wchodzg w skigd zestawu. Uktad zdalnego sterowania wykorzystuje kod dynamicznie
zmienny KEELOQ® firmy Microchip Technology Inc® z USA, praktycznie w 100% odporny na wiamania drogg
radiowg. Sterownik VARIA R230 dostepny jest w w dwdch wersjach - natynkowej i podtynkowej. Wersja
natynkowa zamknieta jest w obudowie instalacyjnej o szczelnosci IP54, natomiast wersja podtynkowa
umieszczana jest w puszce instalacyjnej o srednicy 80mm, dostarczanej w komplecie ze sterownikiem.

WAZNE PRZYPOMNIENIE
Instalacje elektryczne i automatyki napedu muszg by¢ wykonane przez doswiadczony i
wykwalifikowany personel zgodnie z obowigzujgcymi przepisami prawa. W urzadzeniu wystepuje
niebezpieczne napigcie 230V 50Hz, wszystkie potgczenia nalezy wykonywac¢ przy wytagczonym
napieciu. Sterownik VARIA R230 zaklasyfikowany jest do kategorii urzagdzen “Bramy i drzwi
automatyczne”, wymagajacej szczegolnej dbalosci o wzgledy bezpieczenstwa. Zadaniem instalatora
jest zamontowanie systemu w sposéb na tyle bezpieczny, aby maksymalnie zminimalizowaé ryzyko
zwigzane z jego uzytkowaniem. Osoba wykonujaca instalacje urzadzenia bez przestrzegania
wszystkich majgcych zastosowanie przepiséw, jest odpowiedzialna za ewentualne szkody, ktére
urzadzenie moze spowodowac.

1. Opis urzadzenia i sposobu instalowania

W sktad sterownika VARIA R230 wchodzi ptyta gtéwna wraz z obudows. Ptyta gtéwna (rys. 1)
posiada zasilacz, mikroprocesorowy uktad sterujgcy z diodami LED, przyciskami i zworkg konfiguracyjng
oraz uktad wykonawczy zrealizowany na dwdch specjalistycznych przekaznikach, a takze ztgcza do
przytaczenia napiecia zasilania, sitownika oraz przyciskdéw sterowania recznego i anteny zewnetrznej.
Obudowa natynkowa sterownika posiada stopien szczelnosci IP54. Umieszczone na spodniej czesci
obudowy ostabienia, stuzg do umieszczenia wkretéw mocujgcych sterownik do podtoza. Ostabienia w
bocznych $ciankach obudowy stuzg do przeprowadzenia przewodow instalacji sterownika. Po wykonaniu
otworu nalezy zamontowac zatgczong w komplecie dtawnice gumowg o Srednicy 25mm. Przewody nalezy
doprowadzi¢ do urzadzenia poprzez dolng czes¢ obudowy. Podczas wykonywania otworéw w obudowie
nalezy pamieta¢ o zagwarantowaniu wymaganego stopnia szczelnosci “IP”. Sterownik mozna montowac¢ pod
tynkiem, umieszczajgc go w puszcze instalacyjnej o minimalnej srednicy 80mm i gtebokosci 40mm. Zasady
doprowadzania okablowania sg podobne jak dla obudowy natynkowej. Odpowiednia puszka instalacyjna
sprzedawana jest w komplecie ze sterownikiem.

1. Bezpiecznik topikowy uktadu
zasilajgcego i wykonawczego
(zwtoczny 4A/250V)

2. Listwa tgczeniowa do podtgczenia
zasilania oraz silnika rolety

3. Transformator sieciowy zasilacza

4. Zworka wyboru trybu pracy
sterownika

5. Przyciski programujace

6. Listwa tgczeniowa do podtgczenia
przyciskow sterowania recznego

7. Otwor mocowania ptytki do obudowy
natynkowe;j

8. Listwa tgczeniowa do podtgczenia
anteny

9. Diody LED sygnalizujgce stan pracy
oraz wizualizujgce podczas
programowania

10. Przekazniki wykonawcze
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rys.1 Widok ptytki z rozmieszczeniem elementéw, oraz pilot NEO 4P
Z zaznaczong numeracja przyciskow.



2. Opis potaczen elektrycznych

Linia zasilania 230V 50Hz

Sterownik VARIA posiada trzy zaciski (nr 1,2 i 3) do podigczenia zasilania urzadzenia (rys. 2). Do
zacisku nr 3 (PE) nalezy podigczy¢ uziemienie ochronne silnika i sieci zasilajgcej. Przewdd fazowy sieci
zasilajgcej musi by¢ potgczony z zaciskiem nr 2 (L) urzgdzenia a zerowy z zaciskiem nr 1 (N).

Wyjscie sterowania sitownikiem

Zaciski sitownika podtgczy¢ do zaciskéw sterownika VARIA (nr 3, 4, 5 i 6). Zacisk otwierania
sitownika nalezy podigczy¢ do zacisku sterownika nr 4 (OPEN), zacisk zamykania do zacisku nr 6 (CLOSE).
Wspdlny zacisk zerowy sitownika nalezy podtgczy¢ do zacisku nr 5 (COM) sterownika. Zasilanie sitownika
czerpane jest z linii zasilajgcej (zaciski 1,2 i 3) poprzez bezpiecznik zwtoczny 4A/250V i uktad przekaznikéw.

Wejscia sterujace

Zaciski od 9 do 13 przeznaczone sg dla wejs¢ sygnatéw sterujgcych. Wejscie 'STOP', ktore jest typu
NC (normalnie zamkniete), o ile nie jest uzywane, mostkuje sie przewodem. Nieuzywane wejscia NO
(normalnie otwarte) nalezy pozostawi¢ nie podtgczone. Wszystkie wejscia sterowane sg impulsem, dlatego
do sterowania nalezy uzywac przyciskow chwilowych.

zacisk 9 - GND (masa) - wspdlny dla wszystkich przyciskéw sterujgcych

zacisk 10 - CLOSE (ZAMYKANIE) - pojawienie sie krotkiego impulsu zwarcia do masy spowoduje ruch
sitownika w kierunku zamykania

zacisk 11 - OPEN (OTWIERANIE) - pojawienie sie krotkiego impulsu zwarcia do masy spowoduje ruch
sitownika w kierunku otwierania

zacisk 12 - STOP - zanik masy na tym wejsciu spowoduje natychmiastowe zatrzymanie sitownika, jezeli byt
on w ruchu

zacisk 13 - SBS (KROK PO KROKU) - sterowanie krokowe (patrz ponizej)

Wejscie KROK PO KROKU

Na specjalng uwage zastuguje zacisk nr 13 - KROK PO KROKU. To wejscie sterujgce jest typu NO
i umozliwia sterowanie sitownikiem wedtug sekwencji: OTWIERANIE - STOP - ZAMYKANIE - STOP. Kolejne
kroki sekwencji uzyskuje sie przez podanie impulsu zwarcia do masy (zacisk 9) na to wejscie. Impuls nie
powinien by¢ dtuzszy niz 3 sekundy. Krok STOP zostanie pominiety w sytuacji uptyniecia czasu na
zamkniecie lub otwarcie bramy. Wejscie sterowania KROK PO KROKU posiada dodatkowg funkcje
jednoznacznego wywotania ruchu OTWIERANIE lub ZAMYKANIE. Wysterowanie tego wejscia przez ponad
4 sekundy, ale mniej niz 8 sekund, uaktywni ruch OTWIERANIE. Przekroczenie czasu 8 sekund uaktywni
ruch ZAMYKANIE. Funkcja ta jest bardzo uzyteczna przy “synchronizacji” wigkszej ilosci sterownikéw,
zarzadzanych rownolegle (grupowo), rys.3. W prosty sposdb mozna dokona¢ grupowego otwarcia lub
zamkniecia, niezaleznie od pozycji, w jakiej w danym momencie znajdujg sie poszczegdlne sitowniki.

Wejscie anteny radiowej

Sterownik na zacisku nr 7 posiada wejscie anteny odbiornika radiowego. W fabrycznie nowym
sterowniku do tego wejscia podtgczona jest wewnetrzna antena o dtugosci 170mm. W celu zwiekszenia
zasiegu radiowego zdalnego sterowania, nalezy przytgczy¢ pretowg antene zewnetrzng. Kabel
koncentryczny anteny podtgczy¢ do zacisku nr 7 (Srodkowa zyta kabla) i do zacisku nr 8 (ekran kabla).

W celu osiggniecia optymalnego zasiegu radiowego nalezy pamietac o:

- negatywnym wptywie sgsiedztwa anteny odbiornika z urzgdzeniami elektroenergetycznymi i przedmiotami
metalowymi

- negatywnym wptywie zakitdcen radiowych z innych Zrédet niz pilot

- negatywnym wptywie gestej zabudowy, wilgotnych lub zelbetonowych $cian

- zmniejszeniu zasiegu przy zuzytej baterii pilota

- wzroscie zasiegu przy zwiekszeniu wysokosci lokalizacji anteny odbiornika

- uzyciu wtasciwego kabla koncentrycznego do anteny zewnetrznej (np. RG58).
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3. Schemat podtaczenia sterownika Varia R230
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4. Schemat potaczen i opis grupowego zarzadzania sterownikami VARIA

| L
1
: > .
1L o 1 o
| F1 . ! m
. e |Q=0g w \ Y S=re
! Lose| [6] 9 zs : - EE ] =
| 453 Lose| [6] 9 Zw )
com|[E] o505 10} 3 1 2
10| N
1 —<~>2 03 com|[E] T8 5
| oren| [4] O 11; Eo I oren| [ o 11 o o4 %§ !
3 | 12 ]
B QT | g BT S
| L %)
: N ™ 2. | N - man@ X
Sy
! UARIA e N ! O
I D e [ 228 L. X s L2 a
! Ce®y = geg Fo : Cemmr B <
w ‘ol anc
1
! go | o
I X + m
| ) ! X
: = b b ! ~
1
1 , [@p]
I w m
1 E 1
| i3 ! n
| £ \ oY
1 i 9 \ O
1 12 \ 0,
: ! 2
1
: o~ = 2 -
o susten © I ©
! CEEEY S £ ©
=]
1 =2 V]
_________________________________ | M ~— S
= z
° 22 g
—————————————————————————————————————————————— 1 K - <o
: ' °oF &3 g
1 ! <0
1 : g <2t E
| | 5 >
! ! §3:2 @
b1 = c
| u ! @ @
Zuw |
I Lz ;
1 =2 ! o
1 * R 1 hed
1 E e} : _'G_J'
: ' ;
1 —
| - 2 3
1 ! (% X
o susten | )
: =4 i z 2
1 ! N ﬁx
1 ! k]
1 ! © E_
o 1 =
: Pt oIt) 1 & ©
F1 7 g | z =
1 78 c
1 o2 QA w ! © ]
1 Lose| 6] Qrod 9| gm N N
1 com|[B] o8 10| x £ Z N 1 -8 o
! open| [ o) 111 1O g S 4 — ! < E’
1 2 &o ! o o
re| 3 1 1w S Y] | 2
D\ @ (o] Z N e |\ Q
: N D - FEHESAREK Mg D\_‘ | GE-) o
< -
: UARIA ° g % Nl : = Q
I g0 e[S a%F =2z | 8 e
Made?in 02 I et (0]
I C € Poland & © % | < c
1 w
. . 35 | 509
1 Pt ¥ | S
X | aQ >
. F1 78 | > s
\ pr2 Q=)0 w | a 1e)
Lose| [6] 9 Zw I
1 > ©
1 com| 5] o) 10] o4 é 2 1 3 o
! oren| [ i e < 1 3 3
O 12 T4 = <
1 re| 3] O 1 I : © ﬁ
| 2 E » (0]
1 = j
: N - \ % o
| - L @
| &3 2 T g o
ey (11 T
! (50 g = >
1 5 : *

Zarzadzanie grupa sterownikéw VARIA

Istnieje mozliwo$¢ jednoczesnego zarzadzania wieloma sterownikami VARIA za posrednictwem przycisku
pilota zdalnego sterowania ZSP-4 lub przycisku recznego. Pierwszy sposéb wymaga wpisania pilota (-6w) do wszystkich
sterownikdw w grupie i zaprogramowania pod okreslonym przyciskiem tej samej funkcji sterujgcej sitownikiem.

Na przyktadowym schemacie pokazano najwygodniejszy i zarazem wymagajgcy najmniejszej liczby potgczen
przewodowych, sposob realizacji recznego sterowania grupowego, z wykorzystaniem przycisku KROK PO KROKU.
Przyciski PG1 i PG2 sterujg odpowiednio grupg 1 i 2 sterownikéw, przycisk PG steruje wszystkimi sterownikami
(sterowanie globalne). W podobny sposéb mozna sterowac¢ grupg (grupami) sterownikdéw przy uzyciu przyciskéw
OTWIERANIE i ZAMYKANIE, wowczas kazdy z grupowych przyciskdw sterowania recznego nalezy dotgczy¢ w sposéb
analogiczny jak przycisk KROK PO KROKU pokazany na schemacie.

Uwaga!
o Nie nalezy tgczy¢ szeregowo wiecej niz dwoch diod D, gdyz grozi to niestabilno$cig sterowania.



Sterownik, w zaleznosci od ustawienia zwory 'MODE' (rys.2), moze pracowa¢ w dwéch trybach:
Tryb chwilowy (zwora MODE w poz. 1)

Otwieranie i zamykanie realizowane jest tak dtugo jak dtugo pozostaje aktywne wejscie sterujgce
(przycisk sterowania recznego, przetgcznik stacyjkowy lub przycisk pilota). Opcja ta jest szczegdlnie przydatna
gdy do sterowania uzywany jest przetgcznik stacyjkowy, lub pozgdane sg ustawienia rolety w pozycjach
posrednich. Funkcja sterowania 'KROK PO KROKU' dziala jednakowo w obydwu trybach (chwilowym i
ciggtym), tzn. realizowane sg kroki: ZAMYKANIE-STOP-OTWIERANIE-STOP-ZAMYKANIE-itd., z
uwzglednieniem nastawionych czaséw otwierania i zamykania.

B Tryb ciagty (zwora 'MODE' w poz. 2)

Otwieranie i zamykanie realizowane jest z uwzglednieniem nastawionych czasoéw otwierania i
zamykania (fabrycznie, obydwa czasy ustawiono na 60sek.) Wejscie OTWORZ dziala w krokach:
OTWIERANIE-STOP-OTWIERANIE-itd., wejscie ZAMKNIJ dziata w krokach: ZAMYKANIE-STOP-
ZAMYKANIE-itd. Wejscie 'KROK PO KROKU' realizuje kroki: ZAMYKANIE-STOP-OTWIERANIE-STOP-
ZAMYKANIE-itd.

Funkcja jednoznacznego zamykania i otwierania

Funkcja ta jest bardzo uzyteczna w przypadku potgczenia kilku sterownikéw w grupe (rys.3). Daje ona
mozliwos¢ sterowania grupag rolet przy uzyciu jednego przycisku. Funkcja ta jest dostepna wytgcznie przy
uzyciu wejscia sterowania recznego 'KROK PO KROKU'.
Wocisniecie i przytrzymanie przycisku 'KROK PO KROKU' przez czas dtuzszy niz 4 sek. ale krétszy niz 8 sek.,
spowoduje rozpoczecie zamykania, niezaleznie od tego czy roleta jest zamknieta czy otwarta.
Wocisniecie i przytrzymanie przycisku sterowania recznego 'KROK PO KROKU' przez min. 8 sek., spowoduje
rozpoczecie otwierania, niezaleznie od tego czy roleta wczesniej byta zamknieta czy otwarta.
Funkcja jednoznacznego zamykania i otwierania dziata jednakowo w obydwu trybach pracy (chwilowym i
ciggtym)

Informacje ogdlne

Sterownik posiada nastepujgce parametry pracy, ktére mozna zmieniaé:
1. Czas otwierania (mozna zmienia¢ w zakresie 1... 255 sek.) - ustawienie fabryczne - 60sek.
2. Czas zamykania (mozna zmienia¢ w zakresie 1... 255 sek.) - ustawienie fabryczne - 60sek.

Ponadto do pamieci sterownika mozna wpisa¢ maksymalnie 15 pilotéw (2- lub 4-przyciskowych) i kazdemu
przyciskowi przyporzadkowac jedng z nastepujgcych funkcji:

1. KROK PO KROKU

2. STOP

3. OTWIERANIE

4. ZAMYKANIE

W prosty spos6b mozna usunagé dowolnego pilota z pamieci sterownika, przy zachowaniu pozostatych pilotow.
Trzeba jednak posiadac¢ pilota, ktéry ma zostac usuniety (patrz 'Usuwanie pojedynczego pilota’).

W celu usuniecia wszystkich pilotéw z pamieci sterownika oraz przywrécenia ustawien fabrycznych czasu
zamykania i otwierania, nalezy sformatowa¢ pamiec¢ sterownika (patrz 'Formatowanie pamieci').

E—— Programowanie

1. Czas otwierania
Aby zmieni¢ czas otwierania rolety:

1. Ustawi¢ rolete w potozeniu catkowitego zamkniecia

2. Trzymajgc wcisniety przycisk "TIME', wywota¢ ruch rolety w kierunku otwierania (poprzez wcisniecie
przycisku sterowania recznego lub przycisku pilota z zaprogramowang funkcja OPEN (OTWIERANIE))

3. Po catkowitym otwarciu rolety pusci¢ przycisk "TIME'.

Uwagi:

e Zaleca sie ustawienie czasu nieco dluzszego niz potrzebny do otwarcia rolety, co zapewni calkowite
otwarcie w kazdych warunkach

e Fabrycznie ustawiony czas otwierania wynosi 60sek.

o Maksymalny, mozliwy do ustawienia czas otwierania, wynosi 255 sek.



2. Czas zamykania
Aby zmieni¢ czas zamykania rolety:

1. Ustawi¢ rolete w potozeniu catkowitego otwarcia

2. Trzymajgc wcisniety przycisk 'TIME', wywota¢ ruch rolety w kierunku zamykania (poprzez wcisniecie
przycisku sterowania recznego lub przycisku pilota 'ZAMYKANIE')

3. Po catkowitym zamknieciu rolety pusci¢ przycisk 'TIME'.

Uwagi:

e Zaleca sie ustawienie czasu nieco dtuzszego niz potrzebny do zamkniecia rolety, co zapewni catkowite
zamkniecie w kazdych warunkach

e Fabrycznie ustawiony czas zamykania wynosi 60 sek.

e Maksymalny, mozliwy do ustawienia czas zamykania, wynosi 255 sek.

3. Dopisywanie przycisku pilota / zmiana funkcji przyporzadkowanej do przycisku pilota

Aby przypisa¢ danemu przyciskowi pilota jedng z funkcji sterownika (ZAMYKANIE, OTWIERANIE,
STOP, KROK PO KROKU) lub zmieni¢ przyporzadkowang do danego przycisku funkcje na inng, nalezy
wykonac¢ ponizszg procedure.

1. Nacisng¢ przycisk 'FUNC'. Zielona dioda 'POW' zacznie pulsowac¢ i zaswieci sie dioda 'SBS' (Krok po

kroku),

2. Naciskajgc kilkakrotnie przycisk 'FUNC' sterownika, zaswieci¢ diode przy zgdanej funkcji, ktérg chcemy
przypisa¢ do przycisku pilota.

3. Nacisng¢ i przytrzymac przez ok. 3sek. przycisk 'FUNC' sterownika, az zielona dioda 'POW' zacznie
pulsowac ze zwiekszong czestotliwoscig.

4. Nacisng¢ przycisk pilota, ktéremu ma zosta¢ przyporzgdkowana wybrana wczesniej funkcja. Jezeli
danemu przyciskowi pilota byta wcze$niej przypisana ktéras z funkcji, zostanie ona zastgpiona przez nowo
wybrang. Nastgpi automatyczne wyjscie do trybu pracy - zielona dioda 'POW' przestanie pulsowac.

Uwagi:
e W kazdej chwili mozna wycofac¢ sie z dopisywania pilota, wciskajgc przycisk 'BACK'.

4. Usuwanie pojedynczego pilota z pamieci sterownika

Aby mozliwe byto usuniecie pojedynczego pilota z pamieci, konieczne jest posiadanie tego pilota w
trakcie procedury usuwania. W trakcie procedury usuwania pilota, usuniete z pamieci zostang
przyporzadkowania funkcji sterownika, wszystkich przyciskow pilota.

1. Nacisng¢ przycisk 'FUNC'. Zielona dioda POW zacznie pulsowac, zaswieci sie dioda SBS (Krok po kroku),

2. Naciskajgc przycisk 'FUNC' sterownika, doprowadzi¢ do zgaszenia wszystkich diod symbolizujgcych
funkcje.

3. Nacisng¢ i przytrzymac przez ok. 3sek. przycisk 'FUNC' sterownika, az zielona dioda 'POW' zacznie
pulsowac ze zwigkszong czestotliwoscig.

4. Nacisng¢ przycisk pilota, ktéry ma zostac¢ usuniety z pamieci sterownika. Nastgpi automatyczne wyjscie
do trybu pracy - zielona dioda 'POW' przestanie pulsowac.

Uwagi:
e W kazdej chwili mozna wycofac¢ sie z procedury usuwania pilota, wciskajgc przycisk 'BACK'.

5. Formatowanie pamieci sterownika
Procedura formatowania pamieci sterownika, powoduje przywrdcenie ustawien fabrycznych
sterownika oraz nieodwracalne usunigecie z pamieci wszystkich wpisanych do tej pory pilotow.

Ustawienia fabryczne sterownika to:
- czas otwierania 60 sek.
- czas zamykania 60 sek.

1. Nacisng¢ przycisk 'FUNC'. Zielona dioda POW zacznie pulsowa¢, zaswieci sie dioda SBS (Krok po kroku),

2. Naciskajgc przycisk 'FUNC' sterownika, doprowadzi¢ do zgaszenia wszystkich diod symbolizujgcych
funkcje.

3. Nacisng¢ i przytrzymac przez ok. 8sek. jednoczesnie przyciski 'FUNC' i 'TIME'. Wszystkie diody led
zaczng migotac¢. Kiedy formatowanie zostanie zakohczone, nastgpi automatyczny powrét do trybu pracy -
diody przestang pulsowac, zielona dioda 'POW' bedzie swieci¢ Swiattem ciggtym.

Uwagi:

e W kazdej chwili mozna wycofa¢ sie z procedury formatowania pamieci, puszczajac przyciski zanim diody
przestang pulsowac.



Po zainstalowaniu i zaprogramowaniu urzgdzenia nalezy wykonac¢ proby ostateczne, w celu
sprawdzenia catej automatyki.
Préby te powinny zosta¢ wykonane przez kompetentny personel, majacy swiadomos¢ istniejgcych zagrozen!
Préby ostateczne sg najwazniejszg fazg przy realizacji automatyki. Poszczegdlne komponenty, jak silnik,
itp.. moga wymagac specyficznej kontroli i z tego powodu zaleca sie wykonywanie procedur
sprawdzajgcych, zawartych w instrukcjach danych komponentéw.

Préby ostateczne przewidujg nastepujgce etapy:

1. Kontrola kierunku obrotu

Sprawdzi¢ czy przy wysterowaniu funkcji CLOSE (ZAMYKANIE) automatyka fizycznie porusza sie w
kierunku zamykania. W sytuacji, gdy ruch odbywa sie w kierunku otwierania, nalezy odigczy¢ zasilanie
sterownika i zamieni¢ podtgczenia przewodow sitownika do zaciskéow 4 i 6.

2. Kontrola czasu trwania ruchu sitownika

- Przy catkowitym otwarciu wigczy¢ faze zamykania. Po kilku sekundach po zakohczeniu ruchu sprawdzi¢
czy odigczona zostaje faza zasilania z zacisku nr 6 sterownika.

- Przy catkowitym zamknieciu wtgczy¢ faze otwierania. Po kilku sekundach po zakonczeniu ruchu sprawdzi¢
czy odigczona zostaje faza zasilania z zacisku nr 4 sterownika.

W sytuaciji, gdy ustawienie czaséw sterowania ruchem sitownika nie jest zadawalajgce nalezy zmienic
zaprogramowane czasy otwierania i zamykania sitownika wedtug instrukcji zawartych w punkcie IV.

3. Kontrola funkcji sterujacych ruchem sitownika

- Sprawdzi¢ funkcje KROK PO KROKU uzywajgc przycisku pilota lub przycisku recznego. Po kolejnych
impulsach z przycisku SBS (KROK PO KROKU) powinna zosta¢ wykonana nastepujgca sekwencja ruchu
sitownika: otwieranie - stop - zamykanie - stop.

- Sprawdzi¢ funkcje OTWIERANIE uzywajgc przycisku pilota lub przycisku recznego. Przy catkowicie lub
czesciowo zamknietym sitowniku, podac impuls z przycisku OPEN (OTWIERANIE) - sitownik powinien
wykonaé ruch w kierunku otwierania.

- Sprawdzi¢ funkcje ZAMYKANIE uzywajgc przycisku pilota lub przycisku recznego. Przy catkowicie lub
czesciowo otwartym sitowniku, poda¢ impuls z przycisku CLOSE (ZAMYKANIE) - sitownik powinien wykonac¢
ruch w kierunku zamykania.

- Sprawdzi¢ funkcje STOP uzywajgc przycisku pilota lub przycisku recznego. W trakcie ruchu sitownika w
kierunku zamykania lub otwierania, poda¢ impuls z przycisku STOP - sitownik powinien sie zatrzymac.

UWAGA'!
W przypadku rezygnacji z montazu przycisku sterownia recznego 'STOP', nalezy pamieta¢ o
zmostkowaniu zaciskéw 9 i 12. Brak takiego mostka uniemozliwi jakikolwiek ruch sitownika.



A. Dane techniczne i funkcje uzytkowe sterownika napedéw VARIA R230

Parametry podstawowe

e Ciezar

Wyjscia / Wejscia
¢ Wyjscie sitownika (napiecie / maksymalna

moc / wbudowany kondensator / ilos¢)

VI. Dane techniczne

e Zasilanie 230V AC 50, 60 Hz

e Moc pobierana z sieci w stanie spoczynku 2 VA

e Moc pobierana z sieci w czasie ruchu sitownika zaleznie od mocy silnika

e Temperatura pracy (min./max.) -20°C /+55°C

e Gabaryty zewnetrzne obudowy (szer. x gteb. x wys.) 89 x 89 x 52 mm (obudowa natynkowa)
e Sposéb montazu obudowa natynkowa lub puszka

instalacyjna o srednicy 80mm, gt. 40mm
0,17 kg

230V AC / 600W / brak / 1 sitownik

¢ \Wejscie recznego sterowania trypem OTWIERANIE typu NO

(otwieranie - stop)

e Wejscie recznego sterownia trybem ZAMYKANIE typu NO

¢ Wejscie recznego sterowania trybem STOP

(zamykanie - stop)

typu NC

e \Wejscie recznego sterowania trypem KROK PO KROKU typu NO

(otwieranie - stop - zamykanie - stop)

¢ Regulacja czasu otwierania i zamykania

Czesc¢ sterujaca

1 sek. do 255 sek. (z doktadnoscig do 1 sek.)

e Pomijanie kroku STOP po catkowitym otwarciu lub Tak
zamknieciu sitownika, w trybie KROK PO KROKU
e Czas zwioki przy nagtej zmianie kierunku ruchu Tak, 1 sek.

e Programowy interfejs uzytkownika

e Sprzetowy interfejs uzytkownika

e Mikrokontroler

e Pamiec¢ konfiguracji urzadzenia

e Ochrona przed krytycznymi zdarzeniami

Cc

zes¢ radiowa
Modut radiowy

Zabezpieczenie transmisji
Rodzaj modulacji / czestotliwos¢

Impedancja wejsciowa anteny
Antena

Wbudowany odbiornik radiowy

B

Pojemnos$¢ pamieci
Komorka pamiegci

Konfiguracja pilota

Mozliwos¢ kasowania catej pamieci
Mozliwos¢ kasowania pojedynczego pilota

. Dane techniczne pilota NEO

System zmienno kodowy Keeloq®;

proste menu obstugiwane dwoma
przyciskami 'FUNC' i 'TIME/BACK'

pie¢ diod LED, dwa przyciski

Microchip, 8-bitowy z rodziny PIC12
nieulotna, zawarta wewngtrz mikrokontrolera
ukfad "watch dog" restartujgcy urzadzenie,
np.. w przypadku spadku napiecia, zaktocen
w pracy mikrokontrolera, itp.

zintegrowany, superheterodynowy, zapewniajgcy wysokg
niezawodnos¢, powtarzalnos¢ i odpornos¢ na zakiécenia
radiowe

64 - bitowy kod dynamicznie zmienny Keelog®
praktycznie w 100% odporny na wtamania drogg radiowg
ASK /433,92 MHz

50

wewnetrzna, zaciski do podigczenia anteny zewnetrznej

15 pilotéw, kazdy o indywidualnym numerze w pamieci
zawiera dane na temat kazdego pilota i jego konfiguraciji
(przypisanie funkcji do przyciskéw)

Mozliwos¢ przypisania dowolnej z czterech funkcji
(OTWIERANIE, STOP, ZAMYKANIE, KROK PO KROKU)
do dowolnego przycisku

Tak

Tak, koniecznos¢ posiadania usuwanego pilota

e Cztery przyciski sterujgce (wersja NEO 2P posiada dwa przyciski), rys.1;
® Czestotliwos$¢ pracy - 433,92 MHz, stabilizowana wysokiej jako$ci kwarcem;

Zasilanie baterig L1028 23A 12V;

Zasieg do 150m;

Skuteczna moc promieniowania 3 m\W;
Temperatura pracy pilota od 0°C do +80°C.



N Vil. Gwarancja - .

Producent DTM System, przekazuje urzadzenia sprawne i gotowe do uzytku. Producent udziela
gwarancji na okres 12 miesiecy od daty zakupu przez klienta koncowego, jednak nie dtuzej niz 18 miesiecy od
daty dostawy. Okres gwarancji okreslany jest na podstawie plomb gwarancyjnych producenta, umieszczanych
na kazdym wyrobie. Producent zobowigzuje sie do bezptatnej naprawy urzgdzenia, jezeli w okresie gwaranciji
wystgpity wady z winy producenta. Niesprawne urzgdzenie nalezy dostarczy¢ na wtasny koszt do miejsca
zakupu, zatgczajgc krotki, jednoznaczny opis uszkodzenia. Koszt demontazu i montazu urzgdzenia ponosi
uzytkownik. Gwarancja nie obejmuje baterii w pilotach, wszelkich uszkodzen powstatych w wyniku
nieprawidtowego uzytkowania, samowolnych regulacji, przerébek i napraw oraz uszkodzenh powstatych w
wyniku wytadowania atmosferycznego, przepiecia lub zwarcia sieci zasilajgcej. Szczegotowe warunki
udzielania gwaranc;ji regulujg stosowne akty prawne.

PILOT STEROWNIK

dane techniczne - 8 antena zewnetrzna - 2
numery przyciskow - 1 czas otwierania - 5,6
programowanie - S czas zamykania - 5,6
ustawienia fabryczne - 5,6 dane techniczne - 8
usuwanie - 6 instalacja - 1,3
wpisywanie - 6 kasowanie pilota - patrz: pilot-usuwanie
edycja - 6 pamieé fabryczna - 5,6
potaczenia elektryczne - 3,4
programowanie - 5
schemat elektryczny - 3
sterowanie reczne - 2
sterowanie grupowe - 4,5
uruchomienie - 7
wpisywanie pilota - patrz: pilot-wpisywanie
zasilanie - patrz: dane techniczne
DEKLARACJA zgobNoscl | |(C € DEKLARACJA ZGODNoOSCI N7 C €
Producent Producent
DTM System, ul. Brzeska 7, 85-145 Bydgoszcz DTM System, ul. Brzeska 7, 85-145 Bydgoszcz
Wyréb Wyréb
Centrala sterujaca napedem roletowym z wbudowanym Pilot (nadajnik) radiowy z serii ZSP-4
odbiornikiem radiowym serii ZSP, X
model: R230 mOfieI. NEO 2-P, NEO 4-P, TIP, MAKSTER
Opis wyrobu Op's, ‘”V“?b” o . L
Wyréb o kodowanej transmisji, posiadajacy 1 wyjécie sterowane, Wyréb stuzy do realizacji sterowania odbiornikiem
stuzace do bezposredniego podtaczenia sitownika 230VAC (sterownikiem) radiowym z serii ZSP-4, poprzez emitowang
50Hz. Blok radiowy pracuje na czestotliwosci 433.92MHz. radiowg transmisje kodowang na czegstotliwosci 433.92MHz.
Wyréb zasilany jest napieciem sieciowym 230VAC 50Hz. Wyrob Sterowanie nastepuje przez naci$niecie jednego z dwdch,
pozwala na sterowanie automatyka roletowg za posrednictwem czterech lub dwudziestu przyciskéw. Radiowa moc
przyciskdw sterowania recznego oraz nadajnikéw radiowych. Do promieniowania wyrobu nie przekracza 10mW. Wyréb zasilany
realizacji sterowania radiowego stuzg bateryjnie zasilane piloty jest bateryjnym ogniwem do 12V.
(nadajniki) radiowe dwuprzyciskowe lub czteroprzyciskowe z Wyrob iest d Dyrekt i UniiE iskiei:
serii ZSP. yréb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:
rT—— 3 Durekt Ui E e R&TTE 99/5/EC
yréb jest zgodny z Dyrektywami Unii Europejskiej:
R&TTE 99/5/EC SPRZET RADIOWY W KLASIE 1 WEDLUG R&TTE
98/37/WE Wyréb spetnia wymagania norm zharmonizowanych:
R&TTE: EN 300 220-1; EN 300 220-3
SPRZET RADIOWY W KLASIE 1 WEDLUG R&TTE Equ.EENNG%%LgﬁQéEOEN 301489-3
Wyréb spetnia wymagania norm zharmonizowanych: Procedura oceny zgodnosci
E&-(ETIEE:NEIS\IO?OA?SEE_ENEyoﬁofag?g -3 W wyrobach przeprowadzono wewnetrzng kontrole produkciji
LVD: EN 60950-1:2001 zgodnie z zatgcznikiem Il dyrektywy R&TTE 99/5/EC.

- - — Dodatkowo wyroby, zgodnie z zatacznikiem Il tej samej
Procedura oceny zgodnosci . dyrektywy, poddane zostaty szczegdtowym testom i badaniom z
W wyrobach przeprowadzono wewnetrzna kontrole produkgji zastosowaniem zestawow w catosci okreslonych w
zgodnie z zalacznikiem Il dyrektywy R&TTE 99/5/EC. Wyniki zharmonizowanych normach. Wyniki potwierdzajg zgodno$¢.
potwierdzaja zgodnosé. Dodatkowo potwierdzeniem zgodnosci dla przedmiotowego

wyrobu lub wyrobéw pochodnych sg przeprowadzone badania w
Instytytucie tacznosci, Szachowa1, PL 04-894 Warszawa.
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